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تعليمات وتحذيرات للتركيب والاستخدام

وحدة مركزية معيارية لمحرك واحد أو محركين بجهد 24 فولت تيار 
مستمر، مع خاصية توفير الطاقة
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بها  والاحتفاظ  التعليمات  هذه  اتباع  المهم  من  الأشخاص،  سلامة  أجل  من  تحذير! 
للاستخدامات المستقبلية. يرجى قراءة التعليمات بعناية قبل تنفيذ التركيب. تصميم وتصنيع الأجهزة التي يتكون 
منها المنتج والمعلومات الواردة في هذا الدليل تتوافق مع اللوائح السارية الخاصة بالسلامة. مع ذلك، قد يؤدي 
التركيب أو البرمجة الخاطئة إلى إصابات خطيرة للأشخاص الذين يقومون بالعمل أو الذين سيستخدمون النظام. 
لهذا السبب، من المهم أثناء التركيب اتباع جميع التعليمات الواردة في هذا الدليل بعناية

M1M2
23

7

6

8 9 10

11

1

12

ت 
ريا

طا
الب

ق(
لح

4)م
5

 انتباه!
 PO24 يجب أن تكون وحدات الطاقة

مدخلة/مزالة فقط عندما تكون الوحدة غير موصولة بالكهرباء!

وحدة التحكم 14AE هي نظام تحكم معياري لمحركات Key Automation لفتح وإغلاق البوابات المفصلية 
والانزلاقية كهربائيًاً، مع إمكانية إدارة وضع الاستعداد منخفض الاستهلاك وفقًاً لما ينص عليه النظام الاتحاد 
الأوروبي 2023/826.
يمكن أن تعمل مع وحدة أو وحدتين طاقة PO24، حسب ما إذا كان يجب إدارة تركيب بابة واحدة أو بابين

 .KUBEPROW أو وحدة لاسلكية من سلسلة DYL لكي يتم تكوينها وإدارتها، يلزم وجود وحدة تحكم سلكية
أي استخدام غير مناسب آخر للوحدة محظور

2 - مقدمة عن المنتج

1 - تحذيرات للسلامة

2.1 - وصف لوحة التحكم



)KBP( موصل نظام البطاريات الاحتياطية الاختياري 	.1
PO24 المحرك 1( وحدة طاقة( M1 مكان 	.2
PO24 المحرك 2( وحدة طاقة( M2 مكان 	.3
موصل المبرمج DYL/KUBEPROW )اختياري، ضروري للإعداد( 	.4
موصل SBK للوحة الطاقة المنخفضة )اختياري( 	.5
RX4K موصل لمستقبل الراديو 	.6
PASSO/PASSO زر التحكم 	.7
توصيل الهوائي الخارجي 	.8
مؤشر LED لحالة المداخل 	.9
لوحة توصيل الملحقات/المداخل 	.10
)T( صمام حماية الملحقات 2.5 أمبير 	.11
مدخل طاقة الوحدة 24 فولت تيار متردد 	.12

الرمز الوصف

MAE24¹ وحدة تحكم )الجزء المنطقي(، لوحدة أو وحدتين طاقة PO24 للتحكم بمحركات 24 
فولت للبوابات الانزلاقية والمفصلية.

MAE24F¹ وحدة تحكم )الجزء المنطقي(، لوحدة أو وحدتين طاقة PO24 للتحكم بمحركات 24 
فولت لبوابات FASTLINE الانزلاقية والمفصلية.

14AB
وحدة تحكم في صندوق مع وحدتي طاقة PO24 ومحولة 150VA للتحكم في محركين 

24 فولت للبوابات المفصلية.
14ABE²

14AB2
وحدة تحكم في صندوق مع وحدتي طاقة PO24 ومحولة 250VA للتحكم في محركين 

24 فولت للبوابات المفصلية
14ABE2²

14AB2F
وحدة تحكم في صندوق مع وحدتي طاقة PO24 ومحولة 250VA للتحكم في محركين 

24V FASTLINE لأبواب مفصلية
14ABE2F²

2.2 - وصف التوصيلات

2.3 - النماذج والمواصفات الفنية



المواصفات الفنية MAE24 MAE24F 14AB 14ABE 14AB2 14ABE2 1 14AB2F 14ABE2F 2

التغذية الكهربائية
24 فولت تيار متردد 
 )+10%-15%(

50/60 هرتز
230 فولت تيار متردد )%15-%10+( 50/60 هرتز

القدرة الاسمية - 210 واط كحد 
أقصى 300 واط كحد أقصى

استهلاك في وضع الاستعداد -  0,8 ≤
واط - ≥ 0,8 واط - ≥ 0,8 واط

استهلاك في وضع الاستعداد )مع 
)KUBE - ≥ 2 واط - ≥ 2 واط - ≥ 2 واط

مخرج تغذية الخلايا الضوئية 24 فولت تيار مستمر )غير منظم( كحد أقصى 250 مللي أمبير

مخرج المصباح الوامض 24 فولت تيار مستمر )غير منظم( 25 واط

مخرج ضوء المجاملة 24 فولت تيار مستمر )غير منظم( 15 واط

مخرج القفل الكهربائي 12 فولت تيار متردد 15 فولت أمبير كحد أقصى

مخرج مؤشر البوابة المفتوحة 24 فولت تيار مستمر )غير منظم( 5 واط

مدخل الهوائي RG58 50أوم كابل نوع

درجة حرارة التشغيل -20°C + 55°C

صمامات ملحقة 2,5AT

صمامات خط التغذية - 2AT

الاستخدام في بيئة شديدة الحموضة،
مالحة أو متفجرة لا

درجة الحماية IP2X IP2X IP54

أبعاد اللوحة الرئيسية  59 × 102 × 183
ارتفاع مم 222 × 110 × 275 ارتفاع مم

الوزن kg 0,9 kg 0,9 kg 4,3 kg 4,4 kg 4,5 kg 4,6 kg 4,5 kg 4,6

1 إلزامية للمحركات: RAY4024E، SN5024 وUND24 إذا كانت في وضع البوابتين
2 إلزامية لمحركات FASTLINE إذا كانت في وضع البوابتين

• مخارج المحركات والملحقات محمية من القصر الكهربائي والحمل الزائد	
• كشف العوائق عن طريق مستشعرات التيار	
• جهاز مضاد للسحق	
• تلقائي لأوقات العمل	 التعلم ال
• تباطؤات قابلة للبرمجة عند الفتح والإغلاق	
• تعطيل مداخل الأمان عبر البرنامج	

¹ مجهزة لتوفير الطاقة في وضع الاستعداد وفقًاً للائحة الاتحاد الأوروبي 2023/826؛ تتطلب لوحة إضافية 
للاستهلاك المنخفض.

² مهيأة من المصنع لتوفير الطاقة في وضع الاستعداد وفقًاً للائحة الاتحاد الأوروبي 2023/826



المواصفات الفنية للكابلات الكهربائية

التوصيل كابل الحد الأقصى المسموح به

خط التغذية الكهربائية 1 × كابل 3 × 1,5 مم2 m 1 20

ضوء وامض، ضوء مجاملة، مستشعر ضوء البيئة
هوائي

x 0,5 mm2 2 4
RG58 1 × كابل نوع

m 20
20 متر )موصى به > 5 متر(

قفل كهربائي 1 × كابل 2 × 1 مم2 m 10

خلايا ضوئية مرسلة 1 × كابل 2 × 0.5 مم2 m 20

خلايا ضوئية مستقبلة 1 × كابل 4 × 0.5 مم2 m 20

حافة حساسة 1 × كابل 2 × 0.5 مم2 m 20

محدد بمفتاح 1 × كابل 4 × 0,5 مم2 2 m 20

خط تغذية المحرك 1 × كابل 2 × 1.5 مم2 m 10

خط تغذية المشفر 1 × كابل 3 × 0.5 مم2 محمي m 10

1 إذا تجاوز طول كابل التغذية 20 مترًًا يجب استخدام كابل بمقطع أكبر )3×2,5 مم2( ويجب تركيب تأريض 

أمان بالقرب من الأتمتة
2 كبديل يمكن استخدام كابلين 2 × 0,5 مم2 

في النظام النموذجي، الكابلات اللازمة لتوصيل الأجهزة المختلفة موضحة في جدول قائمة الكابلات. يجب 
نوع  من  كابل  باستخدام  يُنُصح  المثال  سبيل  على  التركيب؛  لنوع  مناسبة  المستخدمة  الكابلات  تكون  أن 
H03VV-F للتركيب في الأماكن الداخلية أو H07RN-F إذا تم تركيبه في الخارج

2.4 - قائمة الكابلات اللازمة

3 - الفحوصات الأولية

قبل تركيب المنتج تحقق وافحص النقاط التالية
- التأكد من أن البوابة أو الباب مناسبين للأتمتة
- يجب أن يكون وزن وحجم البوابة أو الباب ضمن حدود الاستخدام القصوى المسموح بها كما هو موضح في الشكل 2
- التأكد من وجود ومتانة نقاط التوقف الميكانيكية للسلامة للبوابة أو الباب
- التأكد من أن منطقة تثبيت المنتج غير معرضة للغمر بالمياه
- قد تتسبب الظروف ذات الحموضة أو الملوحة العالية أو القرب من مصادر الحرارة في حدوث أعطال في المنتج



- في حالة الظروف المناخية القاسية )مثل وجود الثلج أو الجليد أو التغيرات الحرارية الكبيرة أو درجات الحرارة المرتفعة( 
قد تزداد الاحتكاكات وبالتالي قد تكون القوة اللازمة للحركة والبداية أعلى من تلك المطلوبة في الظروف العادية
- التأكد من أن حركة البوابة أو الباب اليدوية سلسة وخالية من مناطق الاحتكاك العالي ولا يوجد خطر خروجها عن المسار
- التأكد من أن البوابة أو الباب متوازنان ويبقيان ثابتين إذا تُرُكا في أي وضعية
- التأكد من أن الخط الكهربائي الذي سيتم توصيل المنتج به مزود بتأريض أمان مناسب ومحمي بجهاز مغناطيسي حراري 
وتفاضلي
- يجب توفير جهاز فصل في شبكة تغذية النظام بمسافة فتح تلامس تسمح بالفصل الكامل في الظروف التي تحددها الفئة 
الثالثة لزيادة الجهد
- التأكد من أن جميع المواد المستخدمة في التركيب مطابقة للمعايير السارية

4 - تركيب المنتج

4.1 - التوصيلات الكهربائية

تحذير - قبل إجراء التوصيلات تأكد من أن اللوحة الرئيسية غير موصولة بالكهرباء

توصيلات التغذية الكهربائية

L طور التغذية 230 فولت تيار متردد 60-50 هرتز

أرضي

N محايد التغذية 230 فولت تيار متردد 60-50 هرتز

M2 M2M1 M1
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البوابات المنزلقةملاحظة: فقط لـ 

)PO24 (M1 - M2 وحدة الطاقة

PO24 توصيلات

LS1 )SUN مدخل نهاية المشوار 1 )فقط لـ

LS2 )SUN مدخل نهاية المشوار 2 )فقط لـ

+V مشترك نهاية المشوار / موجب تغذية المشفر )12 فولت تيار مستمر 50 مللي أمبير كحد 
أقصى(

ENC S مدخل إشارة المشفر

NEG سالب تغذية المشفر

-M خرج المحرك

أرضي

+M خرج المحرك



MAE24 التوصيلات الكهربائية
SHIELD الهوائي - السلك الخارجي

ANT الهوائي - الإشارة

COM FLASH، LED، SEN مشترك لمداخل / مخارج

FLASH خرج مصباح وامض 24 فولت تيار مستمر )غير منظم(، بحد أقصى 25 واط

LED خرج ضوء المجاملة 24 فولت تيار مستمر )غير منظم(، بحد أقصى 15 واط )القناة الرابعة للراديو عند اختيار 
)START - COURTESY LIGHT = 2, COURTESY LIGHT TIME = 0

SEN مدخل حساس ضوء البيئة

COM IND مشترك لخرج

IND خرج مؤشر البوابة المفتوحة، 24 فولت تيار مستمر )غير منظم( بحد أقصى 4 واط

ELEC خرج القفل الكهربائي 12 فولت تيار متردد، بحد أقصى 15 فولت أمبير

COM EDGE / STOP مشترك لمداخل

EDGE NC 8 أوk2 مدخل حافة حساسة، تلامس مقاوم

STOP
STOP أمان تلامس NC بين STOP و COM. يُعُتبر هذا المدخل كأمان؛ يمكن تعطيل التلامس في أي وقت مما 

يؤدي إلى إيقاف التشغيل الآلي فوراًً وتعطيل أي وظيفة بما في ذلك الإغلاق التلقائي
8k2 أو مقاوم NC مدخل حافة حساسة، تلامس EDGE

NEG خرج السالب لتغذية الخلايا الضوئية

PH-POW1 خرج الموجب لتغذية مستقبلات الخلايا الضوئية والملحقات، 24 فولت تيار مستمر )غير منظم( بحد أقصى 250 مللي 
أمبير

PH TEST خرج الموجب لتغذية مرسلات الخلايا الضوئية، 24 فولت تيار مستمر )غير منظم(

PH1 الخلايا الضوئية )الإغلاق( تلامس NC بين PH1 و COM. تتدخل الخلية الضوئية في أي لحظة أثناء إغلاق التشغيل 
الآلي مما يؤدي إلى التوقف الفوري للحركة وعكس اتجاه السير

PH2
الخلايا الضوئية )الفتح( تلامس NC بين PH2 و COM. تتدخل الخلية الضوئية في أي لحظة أثناء الفتح أو الإغلاق 
للتشغيل الآلي مما يؤدي إلى التوقف الفوري للحركة، وسيستمر التشغيل الآلي في الفتح عند استعادة التلامس إذا كان يفتح، 
)"FOTO 2" أو الإغلاق إذا كان يغلق )انظر المعامل

COM PAR، OPEN، CLOSE، SBS مشترك لمدخل

PAR COM و PAR بين NA أمر جزئي تلامس
أمر فتح جزئي للجناح حسب اختيار البرنامج

OPEN COM و OPEN بين NA أمر فتح تلامس
تلامس لوظيفة الفتح

CLOSE COM و CLOSE بين NA أمر إغلاق تلامس
جهة الاتصال لوظيفة الإغلاق

SBS COM و SBS أمر خطوة بخطوة جهة اتصال مفتوحة بين
أمر فتح/توقف/إغلاق/توقف أو حسب اختيار البرنامج

24 فولت تيار 
متردد1 خرج 24 فولت متردد بحد أقصى 250 مللي أمبير

24 فولت تيار 
متردد1 خرج 24 فولت متردد بحد أقصى 250 مللي أمبير

1 أثناء وضع الاستعداد يتم فصل هذه المخارج عن التغذية.



لتخصيص اللغة وتباين مبرمج الشاشة، يرجى المتابعة كما يلي

DISPLAY 
SETTINGS SELECT LANGUAGE

ملاحظة: عند تشغيل الشاشة لأول مرة سيتم طلب اختيار اللغة. اضغط على ▲ أو ▼ لاختيار اللغة المطلوبة ثم أكد 
.V بالضغط على
إذا لم يتم اختيار أي لغة )بالضغط على زر X( ستستخدم الوحدة اللغة الافتراضية )الإنجليزية( حتى إعادة التشغيل 
التالية

في الوضع العادي، أي عند تزويد النظام بالطاقة بشكل طبيعي وتوصيل مبرمج الشاشة، اضغط على X حتى تظهر 
عبارة KEY AUTOMATION. بهذه الطريقة يمكنك رؤية رسائل الحالة التالية:

تأكيد

مرر للأعلى

مرر لأسفل

إلغاء

4.2 - استخدام مبرمج الشاشة



الحدث الوصف إشارة وميض وLED أوامر الوحدة 
المركزية

فتح البوابة في وضع الفتح

إغلاق البوابة في وضع الإغلاق

إغلاق تلقائي البوابة مفتوحة مع تفعيل إعادة الإغلاق المؤقتة

توقف أثناء الإغلاق تم إيقاف البوابة أثناء مرحلة الإغلاق

توقف أثناء الفتح تم إيقاف البوابة أثناء مرحلة الفتح

مفتوح البوابة مفتوحة بالكامل بدون إعادة إغلاق تلقائي

مغلق البوابة مغلقة بالكامل

برمجة أثناء مرحلة البرمجة 2 وميض سريع + توقف + 1 وميض

m1 عائق تم اكتشاف عائق في المحرك 1 4 وميض سريع + توقف 3 مرات

m2 عائق تم اكتشاف عائق في المحرك 2 4 وميض سريع + توقف 3 مرات

خلية ضوئية 1! تدخل الخلية الضوئية 1 2 وميض سريع + توقف 3 مرات

خلية ضوئية 2! تدخل الخلية الضوئية 2 2 وميض سريع + توقف 3 مرات

حافة حساسة! تدخل الحافة الحساسة 5 وميض سريع + توقف لمدة 3 مرات

فتح جزئي فتح جزئي جارٍٍ

إغلاق تلقائي جزئي البوابة في وضع الفتح الجزئي مع إعادة الإغلاق المؤقتة 
مفعلة

إعادة المحاذاة إعادة المحاذاة بعد فتح يدوي

nls/خطأ في الفلاش زيادة الحمل على خط نظام الإضاءة الليلية 6 وميض سريع + توقف لمدة 3 مرات

خطأ كهربائي/استقرائي زيادة الحمل على خط القفل الكهربائي / مؤشر البوابة 
المفتوحة 6 وميض سريع + توقف لمدة 3 مرات

خطأ في اختبار الفوتو تم اكتشاف خطأ في اختبار الفوتو 3 وميض سريع + توقف لمدة 3 مرات

خطأ في نهاية المشوار! تم اكتشاف خطأ في نهاية المشوار/الحد الميكانيكي 8 وميض سريع + توقف لمدة 3 مرات

B خطأ الفئة خطأ في السلامة الوظيفية 9 وميض سريع + توقف لمدة 3 مرات

خطأ في فيوز الملحقات يجب استبدال فيوز الملحقات 10 وميض سريع + توقف لمدة 3 مرات



عند تشغيل اللوحة لأول مرة يجب تنفيذ إجراء تعلم ذاتي يسمح باكتشاف معايير أساسية مثل طول المسار 
والتباطؤات

برمجة سريعة

التالي باستخدام  اتبع المخطط  الفتح أو الإغلاق.  النسبة سواء في  التباطؤات بنفس  البرمجة سيتم إعادة ضبط  مع هذه 
شاشة المبرمج
ملاحظة: إذا كنت ترغب في برمجة التباطؤات أيضًًا انتقل إلى الجدول التالي

1. اختر نوع التركيب ونوع المحرك المراد تركيبه

14AE QUICK 
PROGRAMMING INSTALLATION: SELECT MOTOR 

TYPE
تحذير! اختيار محرك مختلف عن المتصل قد يسبب أضرارًًا للنظام

 PHOTO 1 – PHOTO 2 – SENSITIVE EDGE – STOP( 2. التحقق من توصيل عناصر الأمان
.)BUTTON
أثناء البرمجة سيتم السؤال عما إذا كانت هناك عناصر أمان متصلة بالنظام. إذا تم توصيل عناصر أمان إضافية لاحقًاً 
يكفي تفعيلها من القائمة المناسبة )انظر جدول المعايير المتقدمة(

3. عناصر الأمان مفعلة/معطلة أثناء التعلم الذاتي للمسار
في حال وجود عناصر أمان متصلة يمكن أثناء برمجة المسار اختيار تعطيلها لتجنب الانقطاع العرضي لهذه المرحلة. 
في نهاية التعلم سيتم إعادة تفعيل عناصر الأمان التي تم اختيارها مسبقًاً

4. التعلم الذاتي السريع للمسار والتباطؤات.
قم بفك قفل المحركات ثم إعادة قفلها في منتصف المسار. إذا لم تكن أول حركة للمحرك/المحركات هي الفتح اضغط 
▲ أو ▼ لعكس الاتجاه. يجب أن يفتح M1 دائمًًا قبل M2. إذا كانت المحركات معكوسة أوقف الإجراء في اللوحة 
بالضغط على زر X في الشاشة، ثم اعكس أطراف تغذية المحركين وابدأ الإجراء من البداية. اتبع التعليمات على الشاشة

4.3 - التعلم الذاتي للمسار



البرمجة مكتملة

مع هذه البرمجة يمكن تخصيص التباطؤات سواء في الفتح أو الإغلاق.
إذا لم يتم إجراء أي تخصيص أثناء البرمجة، ستقوم الوحدة المركزية تلقائيًاً بتعيين القيم الافتراضية. اتبع المخطط التالي 
باستخدام شاشة المبرمج

1. اختر نوع التركيب ونوع المحرك المراد تركيبه

14AE FULL 
PROGRAMMING INSTALLATION: SELECT MOTOR 

TYPE

تحذير! اختيار محرك مختلف عن المتصل قد يسبب أضرارًًا للنظام

2. التحقق من توصيل عناصر الأمان )فوتو 1 – فوتو 2 – الحافة الحساسة – زر الإيقاف(.
أثناء البرمجة سيتم السؤال عما إذا كانت هناك عناصر أمان متصلة بالنظام. إذا تم توصيل عناصر أمان إضافية لاحقًاً 
يكفي تفعيلها من القائمة المناسبة )انظر جدول المعايير المتقدمة(

3. عناصر الأمان مفعلة/معطلة أثناء التعلم الذاتي للمسار.
في حال وجود عناصر أمان متصلة يمكن أثناء برمجة المسار اختيار تعطيلها لتجنب الانقطاع العرضي لهذه المرحلة. 
في نهاية التعلم سيتم إعادة تفعيل عناصر الأمان التي تم اختيارها مسبقًاً

4. التعلم التلقائي الكامل للمسار والتباطؤات.
قم بفك قفل المحركات ثم إعادة قفلها في منتصف المسار. إذا لم تكن أول حركة للمحرك/المحركات هي الفتح اضغط 
▲ أو ▼ لعكس الاتجاه.
يجب أن يفتح M1 دائمًًا قبل M2. إذا كانت المحركات معكوسة أوقف الإجراء في اللوحة بالضغط على زر X في 
الشاشة، ثم اعكس أطراف تغذية المحركين وابدأ الإجراء من البداية.
عند الطلب، اضغط على زر V لتحديد نقطة تباطؤ المحرك، متبعًاً تعليمات الشاشة.
يُنُصح بأخذ قصور البوابة في الاعتبار، لذلك يجب التأكد من أن التباطؤات المضبوطة تسمح للمحركات بإيقاف الأبواب 
قبل الوصول إلى نهاية المسار.

ملاحظة: في وحدة التحكم 14AE FAST لا يمكن إجراء البرمجة الكاملة



لتحريك النظام يدويًاً والتحكم في الأتمتة بعد برمجة المسار، اتبع ما يلي

القناة 1: خطوة بخطوة
القناة 2: جزئي
القناة 3: يفتح
القناة 4: تشغيل/إيقاف الأضواء )ملاحظة 1(
ملاحظة 1: أمر التشغيل/الإيقاف يتحكم في تشغيل أو إطفاء الأضواء يدويًاً
عند تفعيل نظام Night Light System، سيستأنف النظام عمله الطبيعي في الدورة التالية

عند تعطيل نظام Night Light System، تؤدي الضغطة الواحدة إلى تشغيل الأضواء، والضغطة التالية 
تعيد منطق تشغيل أضواء الضيافة

14AE MANUAL CONTROLS

استخدم ▲ للأمر خطوة بخطوة. استخدم ▼ لتشغيل وإطفاء أضواء الليل. استخدم V للفتح والإغلاق الجزئي 
للخروج

4.4 - تشغيل الأتمتة من مبرمج العرض

4.5 - تشغيل الأتمتة من المستقبل

4.6 - التشخيص

في أي وقت يمكن عرض بعض المعلمات مثل استهلاك التيار أو سرعة المحركات من خلال هذه الوظيفة.
اتبع ما يلي

14AE DIAGNOSTIC

CURRENT M1 (mA)
CURRENT M2 (mA)
POSITION M1 (%)
POSITION M2 (%)

SPEED M1 (%)
SPEED M2 (%)

TOTAL CYCLES (CYCLES)
MAINTENANCE IN

SOFTWARE VERSION



في حال الحاجة، يمكن اختيار الإعدادات الأساسية التي تتيح تعديل المعلمات الأساسية لوحدة التحكم. اتبع ما 
يلي

14AE BASIC SETTINGS

4.7 - تخصيص النظام - الإعدادات الأساسية

المعلمات الوصف افتراضي الحد الأدنى الحد الأقصى الوحدة

1
AUTOMATIC 

CLOSING 
TIME

(لطعم = 0) يئاقلتال قالغإال ةداعإ نمز
يئاقلتال قالغإالب بابال موقي نأ لبق راظتناال يناوث 

لماكال حتفال دعب
0 0 900 s

2
AUTOMATIC 

CLOSING 
AFTER 

TRANSIT

يناوث (لطعم = 0) رورمال دعب قالغإال ةداعإ نمز 
دعب يئاقلتال قالغإالب بابال موقي نأ لبق راظتناال 
حتف دنع وأ حتفال ءانثأ 1 ةيئوضال ةيلخال ليعفت 

.بابال
0 0 30 s

3 SENSITIVITY
.قئاوعال هاجت ةيساسح ،كرحمال ةيساسح

قئاعال ىلع ةوق ىصقأ ،ةيساسح لقأ = 0
قئاعال ىلع ةوق لقأ ،ةيساسح ىلعأ = 10

3 0 10

4 OPENING 
SPEED

حتفال ءانثأ كرحمال ةعرس
ىندأ = 1

ةضفخنم = 2
ةطسوتم = 3 

ةيالع = 4
ىوصق = 5

4 1 5

5
SLOW DOWN 

OPENING 
SPEED

.ءاطبإال ةلحرم اللخ حتفال ءانثأ كرحمال ةعرس
ىندأ = 1

ةضفخنم = 2
ةطسوتم = 3 

ةيالع = 4
ىوصق = 5

11 1 5

5
SLOW DOWN 

OPENING 
SPEED 

(FASTLINE)

.ءاطبإال ةلحرم اللخ حتفال ءانثأ كرحمال ةعرس
ىندأ = 1

ةضفخنم = 2
ةطسوتم = 3 

1 1 3

6 CLOSING 
SPEED

قالغإال ءانثأ كرحمال ةعرس
ىندأ = 1

ةضفخنم = 2
ةطسوتم = 3 

ةيالع = 4
ىوصق = 5

4 1 5



المعلمات الوصف افتراضي الحد 
الأدنى

الحد 
الأقصى الوحدة

7 SLOW DOWN 
CLOSING SPEED

.ءاطبإال ةلحرم اللخ قالغإال ءانثأ كرحمال ةعرس
ىندأ = 1

ةضفخنم = 2
ةطسوتم = 3 

ةيالع = 4
ىوصق = 5

11 1 5

7
SLOW DOWN 

CLOSING SPEED
(FASTLINE)

.ءاطبإال ةلحرم اللخ قالغإال ءانثأ كرحمال ةعرس
ىندأ = 1

ةضفخنم = 2
ةطسوتم = 3  

1 1 3

8 MOTOR 2 DELAY

:SBS دادعإ
–حتف–فقوت–قالغإ–فقوت–حتف) يداع = 0

 (…فقوت
–حتف–قالغإ–فقوت–حتف) فقوت عم بوانتم = 1

 (…قالغإ–فقوت
(…قالغإ–حتف–قالغإ–حتف) بوانتم = 2

ئاد حتفي) تقؤم – كرتشم = 3 (ام�
ئاد حتفي) يروف قالغإ عم كرتشم = 4  ةالح يف .ام�

(قلغي ةباوبال حتف

0 0 4

9 RITARDO 
MOTORE 2

ةباوبال قالغإ دنع 2 حانجال حتف ريخأت 
.ةيناث 60 - 0 نم 2 0 60 s

9
MOTOR 2 DELAY
(FASTLINE swing-

only)

ةباوبال قالغإ دنع 2 حانجال حتف ريخأت 
.ةيناث 60 - 0 نم 2 0 60 s

10 SLOW DOWN 
LENGHT

t ءاطبإال ىدم
ةصصخم تاءاطبإ = 0

حتفالو قالغإال يف ءاطبإال ةبسن = 100 ىإل 1 نم 
تاكرحملل

قالغإالو حتفال يف تاءاطبإال نوكتس Kube عم 
كرحم لكل يدرف لكشب ليدعتلل ةلباق

20 2 0 100
ةوطخ) % 
رادقمب 

1)

1 لمحركات الانزلاق SUN5024 سيكون المعامل الافتراضي 1 - الحد الأدنى 1 - الحد الأقصى 2

2 لمحركات الانزلاق SUN5024 سيكون المعامل الافتراضي 15 - الحد الأدنى 15 - الحد الأقصى 100



المعلمات الوصف افتراضي الحد 
الأدنى

الحد 
الأقصى الوحدة

10
SLOW DOWN 

LENGHT 
(FASTLINE)

ءاطبإال ىدم 
ةصصخم تاءاطبإ = 0

قالغإال يف ءاطبإال ةبسن = 100 ىإل 1 نم 
تاكرحملل حتفالو

قالغإالو حتفال يف تاءاطبإال نوكتس Kube عم 
كرحم لكل يدرف لكشب ليدعتلل ةلباق

20 5 100 ةوطخ) % 
(1 رادقمب

11 ENERGY SAVING

ةيئوضال ايالخال فاقيإ نيكمت :ةقاطال ريفوت 
ةباوبال قالغإ دنع

لطعم =0
لعفم =1

1 0 1

12 POST BLACKOUT 
PROCEDURE

لطعم = 0
موقيس يئابرهكال رايتال ةداعتسا دنع = 1 

ىرخأ ةرم قالغإالب اي�ئاقلت كرحمال
0 0 1

المعلمات الوصف افتراضي الحد 
الأدنى

الحد 
الأقصى الوحدة

1 AUTOMATIC 
LIGHT

لطعم ةيليلال ءاوضأال ماظن = 0
هليعفت متي) لعفم ةيليلال ءاوضأال ماظن = 1 
زاهج ليصوت دنع ةكرحال ملعت ءانثأ اي�ئاقلت 

(ECLIPSE ضيموال
0 0 1

2 LIGHT 
INTENSITY  

ءانثأ LED حيباصم ةءاضإ ةدش = 5 ىإل 1 نم 
ليلال 3 1 5

3 EXTERNAL 
LIGHT LEVEL

ةءاضإ دوجو دنع ءوضال ساسح لخدت = 1 
ةضفخنم ةيجراخ

ةءاضإ دوجو دنع ءوضال ساسح لخدت = 2 
ةطسوتم ةيجراخ

ةءاضإ دوجو دنع ءوضال ساسح لخدت = 3 
ةيالع ةيجراخ

2 1 3

4 TIMER LIGHTS 
OFF

(ةيئاقلت ءاوضأ) فاقيإ = 0
ليعفتال ذنم ءاوضأال ليغشت ةدم = 12 ىإل 1 نم 

ةيليلال ةءاضإال ماظنل يئاقلتال
0 0 12 تاعاس

يتم تشغيل الأضواء الليلية تلقائيًاً عند توصيل جهاز الوميض Eclipse بشكل صحيح

لتخصيص الإعدادات، تابع كما يلي
14AE NIGHT LIGHTS 

4.8 - أضواء ليلية



يقوم نظام الإضاءة الليلية بتشغيل أو إيقاف الأضواء بعد 15 دقيقة من تجاوز العتبة المحددة. يحدث ذلك لتجنب 
التشغيل أو الإيقاف الخاطئ الناتج عن مصادر الإضاءة الخارجية مثل أضواء السيارات

5.1 - الاختبار

5.2 - التشغيل

5 - اختبار وتشغيل الأتمتة

يجب أن يتم اختبار النظام من قبل فني مؤهل يجب عليه إجراء الاختبارات المطلوبة حسب اللوائح المرجعية بناءًً 
على المخاطر الموجودة، مع التحقق من الامتثال لما هو منصوص عليه في اللوائح السارية، وخاصة المعيار 
EN12453 الذي يحدد طرق الاختبار للأتمتة للأبواب والبوابات

يجب اختبار جميع مكونات النظام باتباع الإجراءات الموضحة في كتيبات التعليمات الخاصة بها؛

التحقق من الالتزام بالتعليمات الواردة في الفصل 1 - التحذيرات من أجل السلامة؛

التحقق من أن الباب يمكن أن يتحرك بحرية بعد فك قفل الأتمتة وأنه متوازن ويبقى ثابتًاً إذا تُرُك في أي وضعية؛
التحقق من التشغيل الصحيح لجميع الأجهزة المتصلة )الخلايا الضوئية، الحواف الحساسة، أزرار الطوارئ، 
وغيرها( من خلال إجراء اختبارات الفتح والإغلاق وإيقاف الباب باستخدام أجهزة التحكم المتصلة )المرسلات، 
الأزرار، المحددات(؛

إجراء قياسات قوة الاصطدام كما هو منصوص عليه في المعيار EN12453 من خلال ضبط وظائف السرعة 
إلى  الوصول  المطلوبة حتى  النتائج  القياسات  لم تحقق  المركزية في حال  الوحدة  المحرك والتباطؤ في  وقوة 
الإعداد الصحيح

بعد اجتياز جميع )وليس فقط بعض( أجهزة النظام للاختبار بنجاح، يمكن البدء في التشغيل؛

يجب إعداد وحفظ الملف الفني للنظام لمدة 10 سنوات، ويجب أن يحتوي على المخطط الكهربائي، الرسم أو 
صورة للنظام، تحليل المخاطر والحلول المعتمدة، إعلان المطابقة من الشركة المصنعة لجميع الأجهزة المتصلة، 
دليل التعليمات لكل جهاز وخطة صيانة النظام؛



تثبيت لوحة على الباب توضح بيانات الأتمتة، اسم المسؤول عن التشغيل، رقم التسلسل وسنة التصنيع، وعلامة 
CE؛

تثبيت لوحة توضح العمليات اللازمة لفك قفل النظام يدويًاً؛
إعداد وتسليم المستخدم النهائي إعلان المطابقة، التعليمات والتحذيرات الخاصة بالاستخدام وخطة صيانة النظام؛

التأكد من أن المستخدم قد فهم التشغيل الصحيح للأتمتة في الوضع التلقائي واليدوي والطوارئ؛

إبلاغ المستخدم النهائي كتابيًاً أيضًًا بالمخاطر والمخاطر المتبقية؛

تحذير!

Bعد اكتشاف عائق، يتوقف الجناح أثناء الفتح ويتم تعطيل الإغلاق التلقائي؛ لاستئناف الحركة يجب الضغط على زر 
التحكم أو استخدام جهاز الإرسال

14AE ADVANCED 
SETTINGS

6 - معلومات إضافية

6.1 - تخصيص النظام - الإعدادات المتقدمة

في حال الحاجة يمكن اختيار الإعدادات المتقدمة التي تتيح تعديل المعلمات المتقدمة لوحدة التحكم. اتبع ما يلي



المعلمات الوصف افتراضي الحد 
الأدنى

الحد 
الأقصى الوحدة

1 PHOTO 1
قلغمال عضوال نم ءدبال دنع PHOTO1 كولس

0 = PHOTO 1 ةلطعم
PHOTO1 نم ققحت = 1 

PHOTO1 ليعفت عم ىتح ةباوبال حتفي = 2
2 0 2

2 PHOTO 2
PHOTO2 كولس

0 = PHOTO 2 ةلطعم
AP/CH قالغإالو حتفال يف ةلعفم = 1

AP حتفال يف طقف ةلعفم = 2
1 0 2

3 PHOTOTEST

ةيئوضال ةزهجأال رابتخا
لطعم = 0

PHOTO1 ل�عفم = 1
PHOTO2 ل�عفم = 2

PHOTO2و PHOTO1 ل�عفم = 3

0 0 3

4 EDGE TYPE

نوع الحافة
0 = معطل

 8k2 1 = حافة
NC 2 = حافة

3 = حافتان 8k2 متوازيتان

1 0 3

5 SAFETY EDGE
ةفاحال لخدت عضو
1ةكرحال سكع عم قالغإال دنع طقف لخدتي = 0

ررحيو قالغإال وأ حتفال يف ءاوس ةتمتأال فقوي = 1 
ةكرحلل ريصق سكعب قئاعال

0 0 1

6 PARTIAL OPEN 
LENGHT يئزج حتف 50 30 100 % )خطوة 

بمقدار 1(

7
AUTOMATIC 

CLOSING FROM 
PARTIAL OPEN

يئزجال عضوال نم يئاقلتال قالغإال ةداعإ نمز
(لطعم = 0)

قالغإال ةداعإ ذيفنت لبق راظتنا ةيناث 900 ىإل 1 نم 
يئزجال يئاقلتال

0 0 900 s

8 FLASH LIGHT
ضماوال حابصمال جرخم دادعإ

ةتباث = 0
ضماو = 1

1 0 1

9 PRE FLASHING (لطعم = 0) يديهمتال ضيموال نمز 0 0 20 s

10 COURTESY 
LIGHT START

ةفايضال ةءاضإ دادعإ
ةفايضال ةءاضإ ةدمل ءاضت ةكرحال ةياهن يف = 0

ةفايضال ةءاضإ ةدم+قلغم ريغ بابال ناك اذإ ءاضت = 1 
ةكرحال ةياهن يف

ءدب ذنم ةفايضال ةءاضإ تقؤم هتني مل اذإ ءاضت = 2 
ةكرحال

0 0 2

11 COURTESY 
LIGHT TIME (لطعم = 0) ةفايضال ةءاضإ ةدم 30 0 900 s

1 إذا تم ضبط المعامل على "0"، سيكون التدخل بعكس قصير للحركة في البوابات المنزلقة وكامل في البوابات 

المفصلية



المعلمات الوصف افتراضي الحد 
الأدنى

الحد 
الأقصى الوحدة

12
LIGHT INTENSITY 

AT END OF 
MOVEMENT

ةكرحال دعب أفطم ءوضال = 0
كرحمال فقوت دنع ةدش ىصقأ = 5 2 0 5

13 STOP BUTTON/
SAFETY EDGE

لصتم ريغ NC فاقيإال رز = 0
لصتم NC فاقيإال رز = 1

NC 1 ةفاح = 2

8k2 1 ةفاح = 3

 = 4حافتان 8k2 متوازيتان 1

1 0 4

14 DEAD MAN لطعم = 0
(نامأال لئاسو ليطعت متي) لعفم = 1 0 0 1

15
GATE OPEN 
INDICATOR

لطعم = 0
فاقيإ/ليغشت حوتفمال بابال رشؤم = 1

بسانتم حوتفمال بابال رشؤم = 2
2 يئزجال عضولل يئابرهك لفق = 3

3 هيلير ةهجاو عم يئزجال عضولل يئابرهك لفق = 4

رورم ةراشإ = 5
و طشن COM/IND جرخم نوكي حتفال دنع

COM/ELEC (رضخأ) طشن ريغ
طشن ريغ COM/IND جرخم نوكي حتفال مدع دنع 

(رمحأ) طشن COM/ELECو

0 0 5

16 MAINTENANCE  ةنايصال بلط تارود دح 10 1 200  x 1000
دورة

17
MAINTENANCE 

FLASH

تفعيل الوميض المستمر لطلب الصيانة )يعمل فقط 
عند إغلاق البوابة(

0 = معطل
1 = مفعل

0 0 1

 EDGE 1 لتفعيل المعامل 13 يجب ضبط المعامل رقم5 )الحافة الحساسة( على “0”. إذا كان نشطًًا، فإن مدخل

سيتدخل فقط عند الإغلاق ومدخل STOP سيتدخل فقط عند الفتح دائمًًا مع عكس قصير للحركة.
2 أمر الفتح من جهاز الإرسال ومن 14A سيقوم بتفعيل القفل الكهربائي جزئيًاً عندما يكون المعامل مضبوطًًا على 

3 أو 4. زمن التفعيل يساوي المعامل 18
3 إذا تم ضبطها على 4 يجب توصيل مخرج لمبة البوابة المفتوحة بملف ريليه )ملف بجهد 24 فولت تيار مستمر(. 

قم بربط تلامس الريليه مع القفل الكهربائي



المعلمات الوصف افتراضي الحد 
الأدنى

الحد 
الأقصى الوحدة

18 ELECTROLOCK 
ACTIVATION

 = 0قفل كهربائي مغناطيسي. المخرج نشط فقط 
عندما يكون الباب مغلقًاً. يُنُصح بضبط الوميض 

المسبق على ثانيتين 2
ليغشت ءدب دنع ليعفتال نم ةيناث 20 ىإل 1 نم 

حتفال يف تاكرحمال

2 0 20 s

19
WATER 

HAMMERING IN 
OPENING

من المحرك M1 مغلق
0 = معطل

قالغإال يف M1 كرحمال ليعفت نم ةيناث 30 ىإل 1 نم 
يئابرهكال لفقال كف ليهستل

0 0 30 s

20
WATER 

HAMMERING IN 
CLOSING

من المحرك M1 في وضع الإغلاق
0 = معطل

M1 كرحملل يفاضإ ليعفت نم ةيناث 30 ىإل 1 نم 
يئابرهكال لفقال تيبثت ليهستل قالغإال يف

0 0 30 s

21 MOTOR RELEASE 
AT STOP

باوبألل ديفم .راوشمال ةياهن نم كرحمال ريرحت 
ةفيفخال

لطعم = 0
10 ،ريرحت لقأ = 1) ريرحت تايوتسم 10 ىإل 1 نم 

(ريرحت ىصقأ =

0 1 0 10

22 START UP BOOST
(NO FASTLINE)

باوبألل ديفم .ليغشتال ءدب دنع كرحملل عيرس قالطنا 
ءاتشال اللخ ةليقثال

لطعم = 0
 = 1مفعل

2 = أقصى

0 0 2

23 MOTOR 1 DELAY 
IN CLOSING

ةحوتفمال ةباوبال نم 1 حانجال قالغإ يف ريخأت
فاقيإ = 0

ليغشت ةيناث 180 ىإل 1 نم = 1
1 0 180 s

24 ENCODER
(NO FASTLINE)

(يضارتفا رفشم مادختسا) فاقيإ = 1
(يلعفال كرحمال رفشم مادختسا) ليغشت = 2 1 1 2

25
ENCODER 
PULSES

(NO FASTLINE)
اذإ طقف) يلعفال رفشمال ةرودل تاضبن 10 ىإل 1 نم 

("2" ىلع 24 لماعمال ناك 1 1 10

26 INPUTS LOCK

ةطشن ةحولال لخادم = 0
-SBS-CLOSE-OPEN ةحولال لخادم = 1

PAR ةلطعم
ةدحوال بلطتس 1 ىلع لماعمال طبض دنع !ريذحت 

اهالخدإ بجي ماقرأ 4 نم ةيمقر رورم ةملك ةيسيئرال 
0 ىإل لماعمال ةداعإل ىرخأ ةرم

0 0 1

27 DEFAULT ةيضارتفاال ميقال ةداعتسا 0 0 1

1 لمحركات RÉVO الافتراضي = 2

2 البوابة مغلقة = المخرج نشط؛ البوابة غير مغلقة = المخرج غير نشط



ADD 
TRANSMITTER البقتساال ةدحو يف ديدج زمر ظفح حيتي

DELETE 
TRANSMITTER البقتساال ةدحو يف دوجوم زمر فذح حيتي

DELETE ALL البقتساال ةدحو ةركاذ لك حسمي

READ MEMORY ةركاذال يف ةدوجومال زومرال ضرع

LOCK/UNLOCK 
MEMORY لبقتسمال ةركاذ لفقا وأ حتفا

إضافة جهاز إرسال عبر الشاشة

من خلال هذه العملية سيكون من الممكن حفظ جهاز إرسال واحد أو أكثر في وحدة الاستقبال
)تنبيه: إذا لم يكن هناك أي جهاز إرسال في الذاكرة، فإن أول جهاز إرسال يتم إدخاله سيحدد نوع التشفير، كود متغير أو كود ثابت(

RX ADD TRANSMITTER 1. الدخول إلى القائمة: 

2. اختر نوع القناة التي تريد حفظ الزر فيها )القناة 1 = خطوة بخطوة؛ 2 = جزئي؛ 3 = فتح؛ 4 = تشغيل/إيقاف الأضواء؛ 5 = حفظ جميع 
.V الرموز الأربعة مع الوظائف المحددة مسبقًاً كما هو مذكور أعلاه(. أكد باستخدام

3. اضغط على زر جهاز الإرسال المراد حفظه

4. بعد الضغط سيظهر الرسالة: تم حفظ جهاز الإرسال

5. لإدخال رمز إضافي، أعد العملية من الخطوة 3.

."X" للخروج من القائمة اضغط

زر "X" يعمل في أي مرحلة من العملية.
بعد 10 ثوانٍٍ من عدم النشاط، تخرج وحدة الاستقبال تلقائيًاً من وضع الحفظ

14AE RX

▼▲

RX 6.2 - مستقبل

في حال الحاجة يمكن اختيار قائمة استقبال RX التي تتيح إدارة 
المعاملات المتعلقة بالراديو
اتبع ما يلي



حذف جهاز إرسال عبر الشاشة

من خلال هذه العملية سيكون من الممكن حذف رمز راديو من ذاكرة وحدة الاستقبال باستخدام جهاز الإرسال المحفوظ

RX DELETE 
TRANSMITTER 1. الدخول إلى القائمة: 

2. عند الطلب، اضغط على زر جهاز الإرسال المراد حذفه

3. بعد الضغط سيظهر الرسالة: تم حذف جهاز الإرسال

."X" 4. للخروج من القائمة اضغط
زر "X" يعمل في أي مرحلة من العملية
بعد 10 ثوانٍٍ من عدم النشاط، تخرج وحدة الاستقبال تلقائيًاً من وضع الحذف

حذف ذاكرة وحدة الاستقبال

من خلال هذه العملية سيكون من الممكن حذف جميع بيانات ذاكرة وحدة الاستقبال

RX DELETE ALL 1. الدخول إلى القائمة: 

"X" أو اخرج باستخدام "V" 2. أكد عند الطلب باستخدام

3. عند التأكيد سيظهر الرسالة: تم حذف الذاكرة



قراءة ذاكرة وحدة الاستقبال

من خلال هذه العملية سيكون من الممكن عرض الرموز الراديوية الموجودة في ذاكرة وحدة الاستقبال

A

C

B

D

M = الوظائف
ً معدة مسبقاً

RX READ MEMORY 1. الدخول إلى القائمة: 

2. تنقل بين الرموز في الذاكرة باستخدام ▲ و ▼. في السطر الأول من الشاشة سيظهر رقم جهاز الإرسال في 
الذاكرة، والرمز الراديوي المحفوظ، والزر والقناة المرتبطين به، وفي السطر الثاني ستظهر إمكانية حذف هذا الرمز 
.V المحدد بالتأكيد باستخدام

3. للخروج من القائمة اضغط "X". زر "X" يعمل في أي مرحلة من العملية

قفل/فتح الذاكرة

من خلال هذه العملية سيكون من الممكن قفل وفتح ذاكرة وحدة الاستقبال

RX LOCK/UNLOCK 
MEMORY 1. الدخول إلى القائمة: 

0=إيقاف، الذاكرة مفتوحة
1=تشغيل، الذاكرة مقفلة

ملاحظة: إذا كانت وحدة الاستقبال مقفلة عبر جهاز XR MANAGER يرجى الرجوع إلى دليل استخدام هذا 
الجهاز



6.3 - مخطط تدفق المبرمج

CURRENT M1 (mA)
CURRENT M2 (mA)
POSITION M1 (%)
POSITION M2 (%)
SPEED M1 (%)
SPEED M2 (%)
TOTAL CYCLES (CYCLES) 
MAINTENANCE IN  
SOFTWARE VERSION

AUTOMATIC CLOSING TIME
AUTOMATIC CLOSING AFTER TRANSIT
SENSITIVITY
OPENING SPEED
SLOW DOWN OPENING SPEED
CLOSING SPEED
SLOW DOWN CLOSING SPEED
STEP BY STEP
MOTOR 2 DELAY
SLOW DOWN LENGHT
ENERGY SAVING

PHOTO 1
PHOTO 2
PHOTOTEST
EDGE TYPE
SAFETY EDGE
PARTIAL OPEN LENGHT
AUTOMATIC CLOSING FROM PARTIAL OPEN
FLASH LIGHT
PRE FLASHING
COURTESY LIGHT START
COURTESY LIGHT TIME
LIGHT INTENSITY AT END OF MOVEMENT
STOP BUTTON
DEAD MAN
GATE OPEN INDICATOR
MAINTENANCE  
MAINTENANCE FLASH
ELECTROLOCK ACTIVATION
WATER HAMMERING IN OPENING
WATER HAMMERING IN CLOSING
MOTOR RELEASE AT STOP 
START UP BOOST
MOTOR 1 DELAY IN CLOSING
ENCODER
ENCODER PULSES
INPUTS LOCK
DEFAULT

AUTOMATIC LIGHT
LIGHT INTENSITY  
EXTERNAL LIGHT LEVEL

ENGLISH
CESKY
ESPANOL
FRANCAIS
ITALIANO
MAGYAR
POLSKI
PORTUGUES

KEY
AUTOMATION

QUICK 
PROGRAMMING

FULL PROGRAM-
MING

DIAGNOSTIC

BASIC SETTINGS

ADVANCED 
SETTINGS

NIGHT LIGHTS 

MANUAL 
CONTROLS

SELECT LAN-
GUAGE

ADD TRANSMITTER

DELETE 
TRANSMITTER

DELETE ALL

READ MEMORY

LOCK/UNLOCK 
MEMORY

RX

DISPLAY 
SETTINGS

14AE

▲	 ▼

▲	 ▼

▲	 ▼

▲	 ▼

▲	 ▼

▲	 ▼

▲	 ▼

▲	 ▼

▲	 ▼

▲	 ▼

▲	 ▼

▲	 ▼



يجب وضع مكونات التغليف، بعد فصلها بشكل مناسب، في الحاويات المخصصة لها. يعتبر هذا المنتج نفايات 
كهربائية وإلكترونية )RAEE( ولا يجب التخلص منه مع النفايات المنزلية. يجب التخلص منه بشكل منفصل في 
RAEE مركز تجميع معتمد لنفايات

الضرورة،  التعليمات عند  تعديل هذه  في  بحقها   .KEY AUTOMATION S.r.l تحتفظ شركة 
ويمكن العثور على هذه النسخة و/أو نسخة أحدث على الموقع الإلكتروني
www.keyautomation.com

لا ترمِِ في البيئة!

7 - التخلص



8 - إعلان المطابقة

المدير التنفيذي
نيكولا ميكيلين

(EU) إقرار المطابقة للاتحاد الأوروبي

:الموّقّع أدناه نيكولا ميكيلين، الرئيس التنفيذي للشركة

Key Automation S.r.l.، شارع ميوتشي 23، 30027 سان دونا دي بيافي (VE) – إيطاليا

ح بأن المنتج من النوع :يُصُّرّ

14AE 
وحدة تحكم معيارية لمحرك واحد أو محركين بجهد 24 فولت تيار مستمر

 :النماذج

MAE24, MAE24F, 14AB, 14ABE, 14AB2, 14ABE2, 14AB2F, 14ABE2F

:متوافق مع ما تنص عليه التوجيهات الأوروبية التالية

الاتحاد الأوروبي/2014/30 (EMC) توجيه التوافق الكهرومغناطيسي
الاتحاد الأوروبي/2014/35 (LVD) توجيه الجهد المنخفض

الاتحاد الأوروبي/2011/65 (RoHS) توجيه تقييد المواد الخطرة

:وذلك وفقًاً لما تحدده المعايير المنّسّقة التالية

EN IEC 55014-1:2021 
EN IEC 55014-2:2021 

EN 62233:2008 
EN 60335-1:2012 + A15:2021، EN 60335-2-103:2015 

EN IEC 61000-3-2:2019 + A1:2021، EN 61000-3-3:2013 + A2:2021 + AC:2022 
EN IEC 61000-6-2:2019، EN IEC 61000-6-3:2021 

EN IEC 62368-1:2024 + A11:2024

.تم إصدار إقرار المطابقة هذا تحت المسؤولية الحصرية للمُُص�نِِّع
04/05/2026 ،(VE) سان دونا دي بيافي



.Key Automation S.r.l
)Via Meucci 23 - 30027 San Donà di Piave (VE

 info@keyautomation.it -  307456 0421 +39 .هاتف
www.keyautomation.com
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