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1 - AVERTISMENTE DE SECURITATE
A ATENTIE! Pentru siguranta persoanelor este important sa

respectati aceste instructiuni si sa le pastrati pentru utilizari viitoare. Cititi cu
atentie instructiunile Thainte de a efectua instalarea. Proiectarea si fabricarea
dispozitivelor care compun produsul si informatiile continute in acest manual
respecta reglementarile de siguranta in vigoare. Cu toate acestea, o instalare
si 0 programare incorecta pot provoca rani grave persoanelor care efectueaza
lucrarea si celor care vor folosi instalatia. Din acest motiv, in timpul instalarii,
este important sa urmati cu atentie toate instructiunile din acest manual.

2 - INTRODUCERE iN PRODUS

2.1 - DESCRIEREA CENTRALEI

Centrala 14AE este un sistem de control modular pentru motoarele Key
Automation pentru deschiderea si inchiderea electrica a portilor batante si
culisante, cu pregatire pentru gestionarea modului standby cu consum redus,
conform regulamentului UE 2023/826.

Poate functiona cu unul sau doua module de putere PO24, in functie de
necesitatea gestionarii unei instalatii cu una sau doua canaturi.

Pentru a fi configurata si gestionata, este necesar un controller cu fir DYL sau un
modul wireless din seria KUBEPROW. Orice alta utilizare necorespunzatoare a
centralei este interzisa.
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2.2 - DESCRIEREA CONEXIUNILOR

1. Conector pentru sistemul optional de baterii de rezerva (KBP)
2. Slot M1 (motor 1) modul de putere PO24

3. Slot M2 (motor 2) modul de putere PO24

4. Conector programator DYL/KUBEPROW (optionale, necesare pentru
configurare)

5. Conector SBK pentru placa low energy (optional)

6. Conector pentru receptor radio RX4K

7. Buton de comanda PAS/PAS

8. Conectare antena externa

9. LED de indicare a starii intrarilor

10.Borne pentru conectarea accesoriilor/intrarilor

11. Siguranta de protectie accesorii 2,5 A (T)

12.Intrare alimentare centrala 24 Vac

2.3 - MODELE $I1 CARACTERISTICI TEHNICE

coD DESCRIERE

Centrala de comanda (parte logica), pentru 1 sau 2 module de
MAE24"  putere PO24 pentru controlul motoarelor de 24V pentru porti
culisante si batante.

Centrala de comanda (parte logica), pentru 1 sau 2 module de
MAE24F" putere PO24 pentru controlul motoarelor de 24V pentru porti
culisante si batante FASTLINE.

14AB Centrala de comanda in cutie cu 2 module de putere PO24

si transformator 150VA pentru controlul a 2 motoare de 24V
14ABE2  Pentru porti batante.

14AB2 Centrala de comanda in cutie cu 2 module de putere PO24

si transformator 250VA pentru controlul a 2 motoare de 24V
14ABE22 Pentru porti batante

14AB2F Centrala de comanda in cutie cu 2 module de putere PO24

si transformator 250VA pentru controlul a 2 motoare de 24V
14ABE2F2 FASTLINE pentru porti batante



' Pregatita pentru economisirea energiei in stand-by conform regulamentului
UE 2023/826; necesita placa suplimentara pentru consum redus.

2 Configurata din fabrica pentru economisirea energiei in stand-by conform
regulamentului UE 2023/826

lesiri motoare si accesorii protejate la scurtcircuit si suprasarcina
« Detectarea obstacolelor prin senzori de curent

« Dispozitiv anti-strivire

. invatare automata a timpilor de lucru

« Incetiniri programabile la deschidere si inchidere

« Dezactivarea intrarilor de siguranta prin software

CARACTERISTICI TEHNICE MAE24 MAE24F 14AB | 14ABE  14AB2 | 14ABE2' 14AB2F 14ABE2F 2

24Vac (+10%-

0/ _150,
15%) 50/60 Hz 230Vac (+10%-15%) 50/60 Hz

Alimentare

Putere nominala - 210W maxim 300W maxim
N <08
Consum in stand-by - W - <0,8W - <0,8W
Consum in stand-by (cu
KUBE) - <2W - <2W - s2W
lesire alimentare fotocelule 24Vdc (nereglementat) maxim 250mA
lesire lampa intermitenta 24Vdc (nereglementat) 25W
lesire lumina de curtoazie 24Vdc (nereglementat) 15W
lesire electromagnet 12Vac 15VA maxim
lesire !nglcator poarta 24Vdc (nereglementat) 5W
deschisa
Intrare antena 50Q cablu tip RG58
Temperatura de functionare -20°C +55°C
Sigurante accesorii 2,5AT
Sigurante linie alimentare - 2AT
Utilizare in atmosfera deosebit
de acida, NU
sarata sau exploziva
Grad de protectie IP2X  1P2X IP54
Dimensiuni centrala 183 ﬁm%x 59 222 x 110 x 275 H mm
Greutate 09kg 0,9kg 4,3kg 4,4kg 4,5kg 4,6 kg 4,5 kg 4,6 kg

'Obligatorie pentru motoare: RAY4024E, SN5024 si UND24 daca sunt in con-

figuratie cu doua canaturi
2 Obligatorie pentru motoarele FASTLINE daca sunt in configuratie cu doua

canaturi



2.4 - LISTA CABLURILOR NECESARE

in instalatia tipica, cablurile necesare pentru conectarea diferitelor dispozitive
suntindicate in tabelul cu lista de cabluri. Cablurile utilizate trebuie sa fie potrivite
pentru tipul de instalare; de exemplu, se recomanda un cablu tip HO3VV-F
pentru montaj in interior sau HO7RN-F daca este montat la exterior.

SPECIFICATII TEHNICE CABLURI ELECTRICE

Conectare Cablu Limita maxima permisa

Linie electrica de alimentare 1 x cablu 3 x 1,5 mm? 20m’

Lampa intermitenta, lumina de curtoazie,

senzor de lumina ambientala 4x0,5 m"?“ 20m
Antena 1 x cablu tip RG58 20 m (recomandat < 5 m)
Electrobroasca 1 x cablu 2 x 1 mm? 10m
Fotocelule emitator 1 x cablu 2 x 0,5 mm? 20m
Fotocelule receptor 1 x cablu 4 x 0,5 mm? 20m
Margine sensibil 1 x cablu 2 x 0,5 mm? 20m
Selectoare cu cheie 1 x cablu 4 x 0,5 mm?32 20 m
Linie alimentare motor 1 x cablu 2 x 1,5 mm? 10 m

1 x cablu 3 x 0,5 mm?

10m
ecranat

Linie alimentare encoder

' Daca cablul de alimentare depaseste 20 m lungime, trebuie utilizat un cablu
cu sectiune mai mare (3x2,5 mm?) si este necesara instalarea unei mp-
amantari de siguranta in apropierea automatizarii

2 Alternativ, pot fi utilizate doua cabluri 2 x 0,5 mm?

3 - VERIFICARI PRELIMINARE

Inainte de a instala produsul, verificati si controlati urmatoarele puncte:
- Verificati daca poarta sau usa sunt potrivite pentru a fi automatizate

- Greutatea si dimensiunea portii sau usii trebuie sa se incadreze n limitele maxime
de utilizare permise indicate in Fig.2

- Verificati prezenta si soliditatea opritoarelor mecanice de siguranta ale portii sau
usii
- Verificati ca zona de fixare a produsului sa nu fie supusa inundatiilor



- Conditile de aciditate sau salinitate ridicata sau apropierea de surse de caldura
pot cauza defectiuni ale produsului

- In caz de conditii climatice extreme (de exemplu, in prezenta zapezii, gheti,
variatii termice mari, temperaturi ridicate), frecarile pot creste si, prin urmare, forta
necesara pentru miscare si pornirea initiala poate fi mai mare decét cea necesara
in conditii normale.

- Verificati ca miscarea manuala a portii sau usii sa fie fluida si fara zone cu frecare
crescuta si sa nu existe risc de deraiare a acesteia

- Verificati ca poarta sau usa sa fie n echilibru si s& ramana fixe daca sunt lasate
in orice pozitie

- Verificati ca linia electrica la care va fi conectat produsul sa fie prevazuta cu
impamantare de siguranta adecvata si protejata de un dispozitiv magnetotermic si
diferential

- Prevedeti in reteaua de alimentare a instalatiei un dispozitiv de deconectare cu
o distanta de deschidere a contactelor care sa permita deconectarea completa in
conditiile impuse de categoria de supratensiune lI.

- Verificati ca toate materialele utilizate pentru instalare sa fie conforme cu normele
in vigoare

4 - INSTALAREA PRODUSULUI

4.1 - CONEXIUNI ELECTRICE

ATENTIE -Inainte de a efectua conexiunile, verificati ca centrala nu este alimentata

CONECTARI ALIMENTARE

L Faza alimentare 230 Vac 50-60 Hz
&) Pamant
N Neutru alimentare 230 Vac 50-60 Hz

M2 -len M1 ;MZ
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MODUL DE PUTERE PO24 (M1 - M2)
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Nota: Doar pentru
porti culisante

ENCODER POWER

ENCODER POWER

CONECTARI PO24

LS1 Intrare limitator de cursa 1 (doar pentru SUN)

LS2 Intrare limitator de cursa 2 (doar pentru SUN)

V+ %%m'\hjﬂ)g;nitator de cursa / pozitiv alimentare encoder (12 Vdc 50
ENC Intrare semnal encoder S

NEG Negativ alimentare encoder

M- lesire motor

=4 Pamant

M+ lesire motor



CONECTARI ELECTRICE MAE24

SHIELD
ANT
COM
FLASH

LED

SEN
COM
IND
ELEC
COM
EDGE

STOP

NEG
PH-POW!
TEST PH

PH1

PH2

COM

PAR

OPEN

CLOSE

SBS

24VAC'
24VAC'

Antena - ecranaj
Antena - semnal
Comun pentru intrari / iesiri FLASH, LED, SEN

lesire lampa intermitenta 24Vdc (nereglementat), maxim 25W

lesire lumina de curtoazie 24Vdc (nereglementat), maxim 15W (al 4-lea canal radio
selectand INIZIO LUCE DI CORTESIA = 2, TEMPO LUCE DI CORTESIA = 0)

Intrare senzor lumina ambientala

Comun pentru iesire IND

lesire indicator poarta deschisa, 24Vdc (nereglementat) 4W maxim
lesire yala electrica 12Vac, 15VA maxim

Comun pentru intrari EDGE / STOP

Intrare margine sensibild, contact rezistiv 8k2 sau NC

STOP siguranta contact NC intre STOP si COM. Aceasta intrare este considerata
o siguranta; contactul poate fi dezactivat in orice moment, blocand imediat
automatizarea si dezactivand orice functie, inclusiv inchiderea automata

EDGE Intrare margine sensibild, contact NC sau rezistiv 8k2

lesire negativa alimentare fotocelule

lesire pozitiva alimentare receptoare fotocelule si accesorii, 24Vdc (nereglementat)
maxim 250mA

lesire pozitiva alimentare emitatoare fotocelule, 24Vdc (nereglementat)

Fotocelule (inchidere) contact NC intre PH1 si COM. Fotocelula intervine in orice
moment n timpul inchiderii automatizarii, provocand blocarea imediata a miscarii si
inversarea sensului de deplasare

Fotocelule (deschidere) contact NC intre PH2 si COM. Fotocelula intervine in orice
moment in timpul deschiderii si Tnchiderii automatizarii, provocand blocarea imediata a
miscarii; automatizarea va continua deschiderea la restabilirea contactului daca era in
deschidere, sau inchiderea daca era in inchidere (vezi parametrul ,FOTO 2”)

Comun pentru intrare PAR, OPEN, CLOSE, SBS

Comand PARTIAL contact NA intre PAR si COM
Comand de deschidere partiala a canatului in functie de selectia software

Comand DESCHIDERE contact NA intre OPEN si COM
Contact pentru functia de deschidere

Comand INCHIDERE contact NA intre CLOSE si COM
Contact pentru functia de inchidere

Comand pas cu pas contact NA intre SBS si COM
Comand Deschide/Stop/Inchide/Stop sau in functie de selectia software

lesire 24 Vac max 250 mA
lesire 24 Vac max 250 mA

' In modul Stand-by aceste iesiri sunt dezalimentate.



4.2 - UTILIZAREA PROGRAMATORULUI CU AFISAJ

Pentru a personaliza limba si contrastul programatorului, procedati dupa cum
urmeaza:

SI?EI.IS.;I&%YS — > @ — » |SELECTLANGUAGE | —» @

Nota: La prima pornire a display-ului va fi solicitata selectarea limbii. Apasati
A sau V pentru a selecta limba dorita si apoi confirmati cu V.

Daca nu se selecteaza nicio limba (apasare tasta X), centrala va folosi limba
implicita (ENGLEZA) pana la urmétoarea repornire.

in modul normal, adici atunci cand sistemul este alimentat si programatorul
display este conectat, apasati X pana cand apare mesajul KEY AUTOMATION.
Astfel se pot vedea urmatoarele mesaje de stare:

DERULEAZA SUS

\

- _ @ v
ANULEAZA @ @ CONFIRMA
OB gD

DERULEAZA JOSU




INDICATIE CLIPIRE

EVENIMENT DESCRIERE SI LED COMENZI
CENTRALA
Deschidere Poarta in deschidere
inchidere Poart4 n curs de inchidere

Poarta deschisa cu reinchidere temporizata

Inchidere automata activa

Oprire la inchidere Poarta oprita in faza de inchidere
Oprire la deschidere  Poarta oprita in faza de deschidere

Poarta complet deschisa fara reinchidere

Deschis automata

Inchis Poarta complet inchisa

Programare n timpul fazei de programare glif)liifeiri rapide + pauza + 1
Obstacol m1 Obstacol detectat la motorul 1 g CC)Irllp Iri rapide + pauza de
Obstacol m2 Obstacol detectat la motorul 2 g glr'lp Iri rapide + pauza de
Foto 1! Interventie fotocelula 1 g glriipiri rapide + pauza de
Foto 2! Interventie fotocelula 2 g glriipiri rapide + pauza de
Margine sensibil! Interventie margine sensibila 5 clipiri rapide + pauzd de

3 ori

Deschidere partiala ~ Deschidere partiala in curs

Inchidere automata  Poarta in deschidere partial& cu

partiala reinchidere temporizata activa

Realiniere Realiniere dupa o deblocare manuala

Eroare flash/nls Sarcina excesiva pe linia night light system g glriipiri rapide + pauza de
Eroare elec/ind azlggi:tire;g:rstg/%gsclri]?;z electromagnet / g glriipiri rapide + pauza de
Eroare fototest Eroare fototest detectata g cc)lr||p iri rapide + pauza de
Eroare finercosal Egsarﬁigg cljig;gﬂgtréde cursa/batere g (c)lriipiri rapide + pauza de

9 clipiri rapide + pauza de

Eroare Clasa B Eroare de siguranta functionala 3 ori

Eroare siguranta
accesorii

10 clipiri rapide + pauza de

Siguranta accesorii de inlocuit 3 ori



4.3 - AUTOINVATAREA CURSEI

Prima data cand centrala este alimentata trebuie efectuata o procedura de
autoinvatare care sa permita detectarea unor parametri fundamentali precum
lungimea cursei si incetinirile.

PROGRAMARE RAPIDA

Cu aceasta programare, incetinirile vor fi resetate cu acelasi procent atat la deschi-
dere, cét si la inchidere. Urmati diagrama de mai jos cu afisajul programatorului.
Nota: Daca doriti s& programati si incetinirile, treceti la tabelul urmator.

1. Selectati tipul de instalare si tipul corespunzéator de motor de instalat:

QUICK _ SELECT MOTOR)
—- @ —> | _PROGRAMMING | @ —» |INSTALLATION:| —»- @ - TYPE - @

ATENTIE! Selectarea unui motor diferit de cel conectat poate cauza daune insta-
latiei.

2. VERIFICAREA CONECTARII SISTEMELOR DE SIGURANTA (PHOTO 1 - PHO-
TO 2 - SENSITIVE EDGE — STOP BUTTON).

In timpul programarii va fi intrebat daca exista sisteme de siguranta conectate la
instalatie. Daca ulterior se conecteaza sisteme de siguranta suplimentare, va fi su-
ficient sa le activati din meniul corespunzator (vezi tabelul cu parametri avansati).

3. SIGURANTE ACTIVE/INACTIVE IN TIMPUL AUTOINVATARII CURSEL

In cazul in care exista sisteme de sigurantad conectate, este posibil ca in timpul
programarii cursei sa se decida dezactivarea acestora pentru a evita intreruperea
accidentala a acestei faze. La finalul procesului de invatare, sistemele de siguranta
selectate anterior vor fi reactivate.

4. AUTOINVATARE RAPIDA A CURSEI SI ATINCETINIRILOR.

Deblocati motoarele si blocati-le din nou la jumatatea cursei. Daca prima manevra
a motorului/motoarelor nu este o deschidere, apasati A sau V¥ pentru a inversa
miscarea. M1 trebuie s& se deschida intotdeauna fnainte de M2. Daca motoarele
sunt inversate, opriti procedura din centrald apasand butonul X de pe afisaj, inver-
sati bornele de alimentare ale celor doud motoare si reluati procedura de la inceput.
Urmati instructiunile de pe afisaj.



PROGRAMARE COMPLETA

Cu aceasta programare, incetinirile vor putea fi personalizate atat la deschidere, cat
si la inchidere.

Daca nu se efectueaza nicio personalizare in timpul programarii, centrala va seta
automat valorile implicite. Urmati diagrama de mai jos cu afisajul programatorului.

1. Selectati tipul de instalare si tipul corespunzéator de motor de instalat:

FULL i SELECT MOTOR
_>@ —> | PROGRAMMING _>@ —p |INSTALLATION: +@—> TYPE —>@

ATENTIE! Selectarea unui motor diferit de cel conectat poate cauza daune insta-
latiei.

2. VERIFICAREA CONECTARII SISTEMELOR DE SIGURANTA (PHOTO 1 — PHO-
TO 2 - SENSITIVE EDGE — STOP BUTTON).

In timpul programarii va fi intrebat daca exista sisteme de siguranta conectate la
instalatie. Dacé ulterior se conecteaza sisteme de sigurantad suplimentare, va fi su-
ficient sa le activati din meniul corespunzator (vezi tabelul cu parametri avansati).

3. SIGURANTE ACTIVE/INACTIVE IN TIMPUL AUTOINVATARII CURSEI.

In cazul in care exista sisteme de sigurantd conectate, este posibil ca in timpul
programarii cursei sa se decida dezactivarea acestora pentru a evita intreruperea
accidentala a acestei faze. La finalul procesului de invatare, sistemele de siguranta
selectate anterior vor fi reactivate.

4. AUTOINVATARE COMPLETA A CURSEI SI AINCETINIRILOR.

Deblocati motoarele si blocati-le din nou la jumatatea cursei. Daca prima manevra
a motorului/motoarelor nu este o deschidere, apasati A sau ¥ pentru a inversa
miscarea.

M1 trebuie sa se deschida intotdeauna Tnainte de M2. Daca motoarele sunt inversa-
te, opriti procedura din centrald apasand butonul X de pe afisaj, inversati bornele de
alimentare ale celor doua motoare si reluati procedura de la inceput.

Cand vi se solicita, apasati tasta V pentru a determina punctul de Tncetinire al moto-
rului, urmand instructiunile de pe afisaj.

Se recomanda sa tineti cont de inertia portii Si sa verificati ca incetinirile setate per-
mit motoarelor s& opreasca canaturile Thainte de a ajunge la capatul cursei.

Not&: Tn centrala de comand& 14AE FAST, PROGRAMAREA COMPLETA nu poate
fi efectuata.



4.4 - OPERAREA AUTOMATIZARII DE LA PROGRAMATORUL CU AFISAJ

Pentru a actiona manual si a controla automatizarea dupa programarea
cursei, procedati astfel:

14AE| —» @ —» | MANUAL CONTROLS |—» @

Folositi A pentru comanda pas cu pas. Folositi ¥ pentru a aprinde si stinge
luminile de noapte. Folositi V pentru deschiderea si inchiderea partiala pentru
iesire.

4.5 - OPERAREA AUTOMATIZARII DE LA RECEPTOR

Canal 1: pas cu pas

Canal 2: partial

Canal 3: deschide

Canal 4: ON/OFF lumini (nota 1)

Nota 1: Comanda ON/OFF controleaza aprinderea sau stingerea luminilor
manual.

Cu sistemul Night Light System activ, functionarea normala a sistemului va fi
reluata la ciclul urmator.

Cu sistemul Night Light System dezactivat, o singura apasare forteaza
aprinderea luminilor, iar apasarea urmatoare restabileste logica de functionare
a luminilor de curtoazie.

4.6 - DIAGNOSTICARE

in orice moment este posibil sa vizualizati anumiti parametri precum consumul
de curent sau viteza motoarelor prin aceasta functie.
Procedati dupa cum urmeaza:

CURRENT M1 (mA)
CURRENT M2 (mA)
POSITION M1 (%)
POSITION M2 (%)
14AE| —p @ — DIAGNOSTIC  |—» @ — SPEED M1 (%)
SPEED M2 (%)
TOTAL CYCLES (CYCLES)
MAINTENANCE IN
SOFTWARE VERSION




4.7 - PERSONALIZAREA INSTALATIEI - SETARI DE BAZA

In caz de necesitate este posibil s& selectati BASIC SETTINGS care permit
modificarea parametrilor de baza ai unitatii de control. Procedati dupa cum
urmeaza:

14AE| —» @ — | BASIC SETTINGS —»@

PARAMETRI | DESCRIERE IMPLICIT MIN. MAX. UNITATE
Timp de reinchidere automata (0
= dezactivat)
1 C/I-_\g-srﬁ\l'v'GA'-ll:lll\aE Secunde de asteptare inainte ca 0 0 900 s

poarta sa efectueze reinchiderea
automata la finalul deschiderii

Timp de reinchidere dupa tranzit
(0 = dezactivat) Secunde de
AUTOMATIC asteptare Thainte ca poarta sa
CLOSING AFTER  efectueze reinchiderea automata 0 0 30 s
TRANSIT dupa activarea fotocelulei 1 Tn
faza de deschidere sau cu poarta
deschisa.

Sensibilitate motor, sensibilitate la
obstacol.
0 = sensibilitate minima, forta
3 SENSITIVITY maxima la obstacol 3 0 10
10 = sensibilitate maxima, forta
minima la obstacol

N

Viteza motorului la deschidere
1 = minima
2 = scazuta
4 OPENING SPEED 3 = medie 4 1 5
4 = mare
5 = maxima

Viteza motorului la deschidere in
timpul fazei de reducere.

SLOWDOWN | =minimd

2 = scazuta
OPENING SPEED 3 = medie

4 = mare
5 = maxima

Viteza motorului la deschidere in
SLOW DOWN timpul fazei de reducere.
5 OPENING SPEED 1 = minima 1 1 3
(FASTLINE) 2 = scazuta
3 = medie

Viteza motorului la inchidere
1 = minima
2 = scazuta
6 CLOSING SPEED 3 = medie 4 1 5
4 = mare
5 = maxima



PARAMETRI DESCRIERE

Viteza motorului la inchidere Tn
timpul fazei de reducere.

SLOWDOWN | = minima

2 = scazuta 1
CLOSING SPEED 5 2%

4 = mare
5 = maxima

~

Viteza motorului la inchidere Tn
SLOW DOWN timpul fazei de reducere.
7 CLOSING SPEED 1 =minima 1
(FASTLINE) 2 = scazuta
3 = medie

Configuratie SBS:

= Normal (D-S-I-S-D-S...)

1 = Alternat STOP (D-S-i-D-
s-..)

2 = Alternat (D-I-D-1...)

8 STEP BY STEP 3 = Condominial — timer (deschide 0
mereu)
4 = Condominial cu reinchidere
imediats (deschide mereu. in caz
de poarta deschisa inchide)
o RITARDO I;:;rz;g;t gaTcriliﬁ?sh;derea canatului )
MOTORE 2 dela 0 - 60 sec.
MOTOR 2 DELAY Intarziere la deschiderea canatului
9 (FASTLINE swing- 2 cu poarta inchisa 2
only) dela 0 - 60 sec.
Amplitudine incetinire t
0 = Incetiniri personalizate
De la 1 la 100 = Procent de
10 SLOW DOWN ncetinire la inchidere si deschidere 202

LENGHT a motoarelor
Cu Kube, incetinirile la deschidere
si inchidere vor fi reglabile
individual pentru fiecare motor

5
3
4
60 s
60 ]

" Pentru motoarele culisante SUN5024 parametrul va fi DEFAULT 1 - MIN 1 - MAX 2
2 Pentru motoarele culisante SUN5024 parametrul va fi DEFAULT 15 - MIN 15 - MAX

100



PARAMETRI \

SLOW DOWN
10 LENGHT
(FASTLINE)

11 ENERGY SAVING

POST BLACKOUT

12 PROCEDURE

DESCRIERE

Amplitudine incetinire

0 = Incetiniri personalizate

De la 1 la 100 = Procent

de incetinire la inchidere si
deschidere a motoarelor

Cu Kube, incetinirile la
deschidere si inchidere vor fi
reglabile individual pentru fiecare
motor

Economisire energetica: activare
pentru a opri fotocelulele cand
poarta este inchisa

0= dezactivat

1= activat

0 = Dezactivat

1 = La restabilirea alimentarii
electrice, motorul va efectua
automat o reinchidere

4.8 - LAMPI DE NOAPTE

IMPLICIT MIN. MAX. ©'YgA"

% (pas
20 5 100 de 1)
1 0 1
0 0 1

Functionarea luminilor de noapte are loc automat cu lampa intermitenta Eclipse
conectata corespunzator.

14AE—>@ —>

NIGHT LIGHTS

2

Pentru personalizare, procedati dupa cum urmeaza:

PARAMETRI

DESCRIERE

AUTOMATIC

1 LIGHT

LIGHT

2 INTENSITY

EXTERNAL

3 LIGHT LEVEL

TIMER

4 LIGHTS OFF

0 = Night Light System dezactivat
1 = Night Light System activ
(activat automat in timpul invatarii
cursei cu lampa intermitenta
ECLIPSE conectata)

De la 1 la 5 = Intensitatea
aprinderii ledurilor pe timpul noptii

1 = Interventia senzorului de
lumina la lumina externa scazuta
2 = Interventia senzorului de
lumina la lumina externa medie
3 = Interventia senzorului de
lumina la lumina externa ridicata

0 = OPRIT (lumini automate)

De la 1 la 12 = timp de aprindere a

luminilor de la activarea automata
a sistemului Night Light

IMPLICIT MIN. MAX. UNITATE

0 1
1 5
1 3
0 12 ore



Sistemul Night Light System aprinde sau stinge luminile dupa 15 minute de la
depasirea pragului setat. Acest lucru se intampla pentru a evita aprinderile sau
opririle false cauzate de surse externe de lumina, cum ar fi farurile automobilelor.

5 - TESTARE SI PUNERE iN FUNCTIUNE A AUTOMATIZARII

Testarea instalatiei trebuie efectuatd de un tehnician calificat care trebuie
sa efectueze testele cerute de normele de referintd in functie de riscurile
prezente, verificand respectarea celor prevazute de normele in vigoare, in
special norma EN12453 care indica metodele de testare pentru automatizarile
pentru usi si porti.

5.1 - TESTARE

Toate componentele instalatiei trebuie testate urmand procedurile indicate in
manualele de instructiuni respective;

verificati ca sunt respectate indicatiile din Capitolul 1 - Avertismente pentru
siguranta;

verificati ca poarta se poate misca liber dupa deblocarea automatizarii si ca
este Tn echilibru si ramane fixa dacéa este lasata in orice pozitie;

verificati functionarea corecta a tuturor dispozitivelor conectate (fotocelule,
margini sensibile, butoane de urgenta, altele) efectuand teste de deschidere,
inchidere si oprire a portii prin intermediul dispozitivelor de comanda conectate
(transmitatoare, butoane, selectoare);

efectuati masuratorile fortei de impact conform normei EN12453, regland

functiile de viteza, forta motorului si Tncetinirile centralei in cazul in care
masuratorile nu ofera rezultatele dorite, pana la gasirea setarii corecte.

5.2 - PUNERE iN FUNCTIUNE

Dupa testarea cu succes a tuturor (si nu doar a unora) dispozitivelor instalatiei,
se poate trece la punerea in functiune;

este necesar sa se intocmeasca si sa se pastreze timp de 10 ani dosarul tehnic
al instalatiei care trebuie sa contina schema electrica, desenul sau fotografia



instalatiei, analiza riscurilor si solutiile adoptate, declaratia de conformitate a
producatorului pentru toate dispozitivele conectate, manualul de instructiuni
pentru fiecare dispozitiv si planul de mentenanta al instalatie;

montati pe poartd o placa care sa indice datele automatizarii, numele
responsabilului cu punerea in functiune, numarul de serie si anul constructiei,
marca CE;

montati o placa care sa indice operatiunile necesare pentru deblocarea manuala
a instalatiei;

intocmiti si predati utilizatorului final declaratia de conformitate, instructiunile
si avertismentele de utilizare pentru utilizatorul final si planul de mentenanta al
instalatiei;

asigurati-va ca utilizatorul a inteles functionarea corectd automata, manuala si
de urgenta a automatizarii;

informati si in scris utilizatorul final despre pericolele si riscurile inca prezente;

A ATENTIE !

Dupa detectarea unui obstacol, canatul se opreste la deschidere siinchiderea
automata este dezactivata; pentru a relua miscarea trebuie sa apasati butonul
de comanda sau sa folositi telecomanda.

6 - DETALII SUPLIMENTARE

6.1 - PERSONALIZAREA INSTALATIEI - SETARI AVANSATE

in caz de necesitate este posibil s& selectati ADVANCED SETTINGS care
permit modificarea parametrilor avansati ai unitatii de control. Procedati dupa
cum urmeaza:

ADVANCED
14AE —» @ - SETTINGS - @




PARAMETRI DESCRIERE IMPLICIT MIN. MAX. UNT'EA'

Comportamentul PHOTO1 la pornire
din pozitia inchis

0 =PHOTO 1 dezactivata

1 = verificare PHOTO1

2 = poarta se deschide chiar si cu
PHOTO1 activata

Comportamentul PHOTO2
0 = PHOTO 2 dezactivata
2 PHOTO 2 1 = activata atat la deschidere cét si la 1 0 2
inchidere D/l
2 = activata doar la deschidere D

1 PHOTO 1

Test fotodispozitive
0 = dezactivat
3 PHOTOTEST 1 = activat PHOTO1 0 0 3
2 = activat PHOTO2
3 = activat PHOTO1 si PHOTO2

Tip margine
0 = dezactivat
4 EDGE TYPE 1 = margine 8k2 1 0 3
2 = margine NC
3 = dubla margine 8k2 in paralel
Mod interventie margine
0 = intervine doar la finchidere cu
inversarea miscarii’
5 SAFETY EDGE 1 = opreste automatizarea atat la 0 0 1
deschidere cét si la inchidere si
elibereaza obstacolul cu o scurta
inversare a miscarii

PARTIAL OPEN
LENGHT

% (pas
de 1)

()]

Deschidere partiala 50 30 100

Timp de reinchidere automata din

AUTOMATIC ~ Parfiala

(0 = dezactivat)
/ %i%%’llﬁfglgg\lﬂ De la 1 la 900 secunde de asteptare 0 0 900 s

inainte de a efectua reinchiderea
automata partiala

Configurare iesire lampa intermitenta
8 FLASHLIGHT 0 =fixa 1 0 1
1 = intermitenta

Timp pre-lampa intermitenta (0 =
9 PRE FLASHING dezactivat) o _ 0 0 20 s
Configurare lumina de curtoazie

0 = la sfarsitul manevrei aprinsa pentru
durata luminii de curtoazie
1 = aprinsa daca poarta nu este inchisa
10 L?GOHUTR;EASF\{(T + durata luminii de curtoazie la sfarsitul 0 0 2
manevrei
2 = aprinsa daca timerul luminii de
curtoazie nu a expirat de la inceputul
manevrei
COURTESY  Durata luminii de curtoazie (0 =

" LGHTTIME  dezactivat)

30 0 900 s

' Daca parametrul este setat la "0", interventia va fi cu o scurta inversare a
miscarii la portile culisante si totala la portile batante.



PARAMETRI DESCRIERE IMPLICIT MIN. MAX. UNITATE
LIGHT sl N .
0 = lumina stinsa dupa manevra
JANI'TEEIZIS lg;:( 5 = intensitate maxima cu motorul 2 0 5

MOVEMENT  ©Prit

0 = buton de oprire NC neconectat

STOP BUTTON/ ; = Butgn de1oprire NC conectat

SAFETY EDGE 2 = bardNC 1 0 | 4
3 =bara 8k2"'

4 = dubla bara 8k2 in paralel '

0 = dezactivat
14~ DEAD MAN 1 = gactivat (sigurantele sunt 0 0 1
dezactivate)

0 = dezactivata

1 = lampa poarta deschisa ON/OFF
2 = lampa poarta deschisa
proportionala

3 = yala electrica pentru deschidere

12

13

partiala 2
4 = yala electrica pentru deschidere
ATE OPEN Yy p
15 IGNDICSTOR partiala cu interfata releu * 0 0 5
5 = Semafor

Cand este deschis, iesirea
COM/IND activa si COM/ELEC
dezactivata (verde)

Cand nu este deschis, iesirea COM/
IND dezactivata si COM/ELEC
activa (rosu)

Prag cicluri pentru solicitare x 1000
16 MAINTENANCE _ Gistenta 10 T 2000 i

Activare pentru semnalizare
luminoasa continua la solicitarea
17 MAINTENANCE  asistentei (functie activa doar cu
FLASH poarta fnchisa)
0 = dezactivat
1 = activat

' Pentru a activa PARAMETRUL 13, este necesar sa setati parametrul nr.5
(MARGINE SENSIBILA) la ,0”. Daca este activ, intrarea EDGE va actiona
DOARLAINCHIDERE iarintrarea STOPvaactionaDOARLADESCHIDERE,
intotdeauna cu o scurta inversare a miscarii.

2Comanda DESCHIDERE de la telecomanda si de la 14Ava activa yala electrica
pentru deschidere partiala cand parametrul este setat la 3 sau 4. Timpul de
activare este egal cu parametrul 18

3 Daca setati la 4, iesirea LAMPII POARTA DESCHISA trebuie conectata
la bobina unui releu (bobina la 24 Vdc). Interfatati contactul releului cu yala
electrica



PARAMETRI DESCRIERE \|MPL|C|T\MlN.\MAx.\UN'TA'

0 = yala electrica magnetica. lesirea
este activa doar cand poarta este
inchisa. Se recomanda setarea pre-
18 EI;_\IEC%TS'A(\.)rIl‘gﬁK semnalizarii la 2 secunde 2 2 0 20 s
De la 1 la 20 de secunde de activare
la pornirea motoarelor pentru

deschidere
De la motorul M1 inchis
WATER 0 = dezactivat
19 HAMMERING IN De la 1 la 30 de secunde de activare 0 0 30 s

OPENING a motorului M1 la inchidere pentru a
facilita decuplarea yalei electrice

De la motorul M1 la inchidere

0 = dezactivat
WATER )
De la 1 la 30 de secunde de activare
20 HA'\éhﬂggwg IN suplimentara a motorului M1 la 0 0 30 s
inchidere pentru a facilita cuplarea
yalei electrice
Eliberare motor de la limitator. Util
pentru porti usoare
21 MOTOR RELEASE 0 = dezactivat 0 0 10
AT STOP De la 1 la 10 niveluri de eliberare (1
= eliberare minima, 10 = eliberare
maxima)
Pornire rapida a motorului la faza
de pornire. Util pentru porti grele in
29 START UP BOOST timpul iernii 0 0 2
(NO FASTLINE) 0 = dezactivat
1 = activat
2 = maxima
Intarziere la inchiderea canatului 1 de
MOTOR 1 DELAY la poarta deschisa
23 " INCLOSING 0= Oprit 1 0 | 180 | s
1 =De la 1 la 180 Secunde Pornit
1 = Oprit (utilizare encoder virtual)
24 (Ngl\ll:ig$EI|§lE) 2 = Pornit (utilizare encoder fizic 1 1 2

motor)

ENCODER De la 1 la 10 impulsuri pe rotatie
25 PULSES encoder fizic (doar daca parametrul 1 1 10
(NO FASTLINE) 24 este “2)

0 = Intrari placa active
1 = Intrari placa SBS-CLOSE-OPEN-
PAR dezactivate
26 INPUTSLOCK  ATENTIE! Setand parametrul la 1, 0 0 1
centrala va solicita o parola numerica
de 4 cifre care va trebui reintrodusa
pentru a restabili parametrul la 0

27 DEFAULT Restabilire valori implicite 0 0 1

" Pentru motoare REVO IMPLICIT = 2
2 Poarta inchisa = iesire activa; poarta neinchisa = iesire dezactivata



6.2 - RECEPTOR RX

in caz de necesitate este posibil s& selectati 1488l — | Rx _»@
MENIUL RECEIVER RX care permite

gestionarea parametrilor radio. AV

Procedati dupa cum urmeaza:

TR ANASIR/IDITTER Permite memorarea unui nou cod in receptor

TR PI\DNESLI\EFI'EI'ER Permite stergerea unui cod existent in receptor
DELETE ALL  Sterge toatd memoria receptorului
READ MEMORY Afiseaza codurile prezente in memorie

LOEAE/MSIRC\)(CK Deblocheaza sau blocheaza memoria receptorului

ADAUGAREA UNUI TX PRIN DISPLAY

Prin aceasta procedura va fi posibil s& memorati unul sau mai multi emitatori in receptor.
(ATENTIE: daca nu este prezent niciun emitator in memorie, primul emitator introdus va decide
tipul de codificare, rolling code sau fix code).

1. Accesati meniul:| RX |[—» @ —» ([ADD TRANSMITTER|—» @

2. Selectati tipul de canal in care doriti s& memorati butonul (CANAL 1= pas cu pas; 2= partial; 3=
deschide; 4= on/off lumini; 5= memorarea tuturor celor 4 coduri cu functii predefinite ca mai sus).
Confirmati cu V.

3. Apasati butonul TX de memorat.

4. Dupa apasare va fi afisat mesajul: TRANSMITTER SAVED.

5. Pentru a introduce un alt cod, reluati procedura de la punctul 3.

Pentru a iesi din meniu apasati “X”.

Butonul “X” functioneaza in orice punct al procedurii.

Dupa 10 secunde de inactivitate, receptorul iese automat din faza de memorare.



STERGEREA UNUI TX PRIN DISPLAY

Prin aceasta procedura va fi posibil sa eliminati din memoria receptorului un cod radio folosind
emitatorul memorat.

. . DELETE
1. Accesati meniul: | RX —>@ —> TRANSMITTER _>@

2. La solicitare, apasati butonul TX de sters.

3. Dupa apasare va fi afisat mesajul: TRANSMITTER DELETED.

4. Pentru a iesi din meniu apasati “X”.
Butonul “X” functioneaza in orice punct al procedurii.
Dupa 10 secunde de inactivitate, receptorul iese automat din faza de stergere.

STERGEREA MEMORIEI RECEPTORULUI

Prin aceasta procedura va fi posibil sa stergeti toatd memoria receptorului.

1. Accesati meniul:| RX |[—» @ —> DELETE ALL —> @

2. Confirmati la solicitare prin “V” sau iesiti prin “X”.

3. La confirmare va fi afisat mesajul: MEMORY DELETED.



CITIREA MEMORIEI RECEPTORULUI

Prin aceasta procedura va fi posibil s& vizualizati codurile radio prezente in memoria

receptorului.

1. Accesati meniul:| RX —>@—> READ MEMORY

2. Derulati codurile din memorie cu A si Y. Pe primul rand al afisajului va fi afisat

N (%3

numarul emitatorului din memorie, codul radio memorat si butonul si canalul afe- M =FUNCTII

rent, iar pe al doilea rand va fi afisata posibilitatea de a sterge acel cod specific

confirmand cu V.

PRESETATE

3. Pentru a iesi din meniu apasati “X”. Butonul “X” functioneaza in orice punct al

procedurii.

BLOCHEAZA/DEBLOCHEAZA MEMORIA

Prin aceasta procedura va fi posibil sa blocati si s& deblocati memoria receptorului.

] . LOCK/UNLOCK
1. Accesati meniul:| RX —>@ —> MEMORY

0=0OFF memorie deblocata
1=0ON memorie blocata

2

Nota: daca receptorul a fost blocat prin dispozitivul XR MANAGER,

consultati manualul de utilizare al acestuia.



6.3 - DIAGRAMA DE FLUX A PROGRAMATORULUI
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GATE OPEN INDICATOR
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WATER HAMMERING IN CLOSING
MOTOR RELEASE AT STOP
START UP BOOST

MOTOR 1 DELAY IN CLOSING
ENCODER
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LIGHT INTENSITY
EXTERNAL LIGHT LEVEL
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FRANCAIS
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MAGYAR
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7 - ELIMINARE

Componentele ambalajului, separat corespunzator, trebuie aruncate in
containerele speciale. Acest produs trebuie considerat un DEEE si nu trebuie
eliminat impreuna cu deseurile menajere. Trebuie predat separat la un centru
de colectare autorizat pentru DEEE

KEY AUTOMATION S.r.l. isi rezerva dreptul de a modifica prezen-
tele instructiuni daca este necesar, acestea si/sau o versiune supe-
rioara pot fi gasite pe site-ul

www.keyautomation.com

NU ARUNCATI iN MEDIU!



8 - DECLARATIE DE CONFORMITATE

DECLARATIE DE CONFORMITATE UE

Subsemnatul Nicola Michelin, Director General al companiei:
Key Automation S.r.l., via Meucci 23, 30027 San Dona di Piave (VE) — ITALIA
declara ca produsul de tip:

14AE
Unitate de control modulara pentru unul sau doua motoare de 24 Vcc

Modele:
MAE24, MAE24F, 14AB, 14ABE, 14AB2, 14ABE2, 14AB2F, 14ABE2F
Este conform cu prevederile urmatoarelor directive comunitare:

Directiva EMC 2014/30/UE
Directiva LVD 2014/35/UE
Directiva RoHS 2011/65/UE

n conformitate cu urmétoarele standarde armonizate:

EN IEC 55014-1:2021

EN IEC 55014-2:2021

EN 62233:2008

EN 60335-1:2012 + A15:2021, EN 60335-2-103:2015

EN IEC 61000-3-2:2019 + A1:2021, EN 61000-3-3:2013 + A2:2021 + AC:2022
EN IEC 61000-6-2:2019, EN IEC 61000-6-3:2021

EN IEC 62368-1:2024 + A11:2024

Prezenta declaratie de conformitate este emisa pe exclusiva responsabilitate
a producatorului.
San Dona di Piave (VE), 04/05/2026

Director General
Nicola Michelin

et
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