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1 - BEZPECNOSTNE UPOZORNENIA

A UPOZORNENIE! Pre osobnu bezpeénost je nevyhnutné dodrziavat
tieto pokyny a uchovat ich na buduce pouzitie. Pred vykonanim instalacie
si pozorne precitajte pokyny. Kon$trukcia a vyroba zariadeni tvoriacich
tento produkt, ako aj informacie obsiahnuté v tomto navode, su v sulade s
platnymi bezpecnostnymi predpismi. Nespravna instalacia a programovanie
vSak moOzu viest k vaznemu zraneniu inStalatéra aj koncovych pouZzivatelov.
Z tohto dovodu je dblezité pocas instalacie prisne dodrziavat vSetky pokyny
uvedené v tomto navode.

2 - POPIS PRODUKTU

2.1 - POPIS RIADIACEJ JEDNOTKY

Riadiaca jednotka 14AE je modularny riadiaci systém pre motory Key Automation,
navrhnuty na automatické otvaranie a zatvaranie kridlovych a posuvnych bran,
s moznostou spravy rezimu nizkej spotreby v pohotovostnom reZime v sulade s
nariadenim EU 2023/826.

MézZe pracovat s jednym alebo dvoma napajacimi modulmi PO24, v zavislosti
od toho, ¢i inStalacia ovlada jednokridlovu alebo dvojkridlovu branu.

Na konfiguraciu a prevadzku je potrebny kablovy ovlada¢ DYL alebo bezdrbtovy
modul zo série KUBEPROW. Akékolvek iné nespravne pouZitie riadiacej
jednotky je zakazané.
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2.2 - POPIS PRIPOJENI

1. Konektor pre volitelny zalozny batériovy systém (KBP)
2. Slot M1 (Motor 1) — napajaci modul PO24

3. Slot M2 (Motor 2) — napajaci modul PO24

4. Konektor programatora DYL/KUBEPROW (volitelné, potrebné na
konfiguraciu)

5. Konektor SBK pre nizkoenergeticku dosku (volitelné)
6. Konektor pre radiovy prijima¢ RX4K

7. Ovladacie tlacidlo KROK ZA KROKOM

8. Pripojenie externej antény

9. LED indikator stavu vstupu

10. Svorkovnica na pripojenie prisluSenstva/vstupov

11. Ochranna poistka prislusenstva 2,5 A (T)

12. Vstup napajania riadiacej jednotky 24 Vac

2.3 - MODELY A TECHNICKE SPECIFIKACIE

KOD POPIS

Riadiaca jednotka (logicka ¢ast) pre 1 alebo 2 napajacie
MAE24"  moduly PO24, na ovladanie 24V motorov pre posuvné a
kridlové brany.

Riadiaca jednotka (logicka ¢ast) pre 1 alebo 2 napajacie
MAE24F" moduly PO24, na ovladanie 24V motorov pre posuvné a
kridlové brany FASTLINE.

14AB Riadiaca jednotka v kryte s 2 napajacimi modulmi PO24 a

transformatorom 150 VA, na ovladanie 2 x 24V motorov pre
14ABE?2 kridlové brany.

14AB2 Riadiaca jednotka v kryte s 2 napajacimi modulmi PO24 a

transformatorom 250 VA, na ovladanie 2 x 24V motorov pre
14ABE22 kridlové brany.

14AB2F  Riadiaca jednotka v kryte s 2 napajacimi modulmi PO24

a transformatorom 250 VA, na ovladanie 2 x 24V motorov
14ABE2F2 FASTLINE pre kridlove brany.



' Pripravené na usporu energie v pohotovostnom reZime v sulade s naria-
denim EU 2023/826; vyzaduje dodatoénu dosku s nizkou spotrebou.

2 Z vyroby nastavené na usporu energie v pohotovostnom rezime v sulade s
nariadenim EU 2023/826

« Vystupy pre motor a prisluSenstvo su chranené proti skratu a pretazeniu
« Detekcia prekazok pomocou snimania prudu

« Bezpelnostné zariadenie proti privretiu

« Automatické ucenie prevadzkovych ¢asov

« Programovatelné spomalenie pri otvarani a zatvarani

« Softvérové deaktivovanie bezpecnostnych vstupov

TECHNICKE SPECIFIKACIE MAE24 MAE24F 14AB | 14ABE  14AB2 | 14ABE2' 14AB2F 14ABE2F 2

24Vac (+10%-

Napajanie 15%) 50/60 Hz 230Vac (+10%-15%) 50/60 Hz

Menovity vykon - 210W max. 300W max.

Spotete ererge s R sew - sosw
ipz?gzb(e; \}/(B%h';tovostnom ) <ow ) <owW ) <ow
Vystup napdjania fotobunky 24 Vdc (neregulované), max. 250 mA

Vystup pre vystrazné svetlo 24 Vdc (neregulované), 25 W

Vystup pre osvetlenie

f 24 Vdc (neregulované), 15 W
priestoru

Vystup pre elektricky zamok 12 Vac, max. 15 VA

Vystup pre vystrazné svetlo

otvorenej brany 24 Vdc (neregulované), 5 W

Vstup pre anténu Kabel 50 Q, typ RG58

Prevadzkova teplota -20°C + 55°C

Pojistky prislusenstva 2,5AT

Pojistky sietového napajania - 2AT

Pouzitie v mimoriadne kyslych,

slanych alebo vybusnych NIE

atmosférach

Stupen ochrany IP2X  1P2X IP54

Rozmery riadiacej jednotky 165 X102 x 59 222 x 110 x 275 H mm

Hmotnost 09kg 09kg 4,3kg 4,4kg 4,5kg 4,6 kg 4,5 kg 4,6 kg

" Povinné pre motory: RAY4024E, SN5024 a UND24 v dvojkridlovej konfi-
guracii
2Povinné pre motory FASTLINE v dvojkridlovej konfiguracii



2.4 -POZADOVANY ROZPIS KABLOV

V typickom systéme su kable potrebné na pripojenie réznych zariadeni uvedené
v tabulke rozpisu kablov. Pouzité kable musia byt vhodné pre typ instalacie;
napriklad pre vnutorné instalacie sa odporuc¢a kabel HO3VV-F, zatial ¢o pre
vonkajSie inStalacie by sa mal pouzit’ kabel HO7RN-F.

TECHNICKE SPECIFIKACIE ELEKTRICKYCH KABLOV

Pripojenie

Napéjacia linka

Vystrazné svetlo, orientacné svetlo, snim-

ac stmievania

Kabel

1 x kabel 3 x 1,5 mm?

4 x 0,5 mm?2
1 x typ kabla RG58

Maximalny pripustny
limit

20m’

20m
20 m (< 5 m odporucangé))

Anténa

Elektricky zamok 1 x kabel 2 x 1 mm? 10m
Vysiela¢ fotobunky 1 x kébel 2 x 0,5 mm? 20m
Prijimac fotobunky 1 x kabel 4 x 0,5 mm? 20m
Bezpecnostna lista 1 x kabel 2 x 0,5 mm? 20m
Klucovy prepinac 1 x kabel 4 x 0,5 mm?2 20m
Napajacia linka motora 1 x kabel 2 x 1,5 mm? 10m
Napajacia linka enkodéra 1x3 x0,5 mm? tieneny 10m

kabel

' Ak napajaci kabel presahuje diZzku 20 m, musi sa pouZit kdbel s v4ESim
prierezom (3 x 2,5 mm?), a v blizkosti automatizaéneho systému musi byt
nainstalované ochranné uzemnenie.

2 Alternativne je mozné pouzit dva kable 2 x 0,5 mm?2.

3 - PREDBEZNE KONTROLY

Pred inStalaciou produktu overte a skontrolujte nasledujuce body:
- Uistite sa, ze brana alebo branka su vhodné na automatizaciu.

- Hmotnost a rozmery brany alebo branky musia byt v ramci maximalnych
povolenych prevadzkovych limitov uvedenych na obr. 2.

- Skontrolujte pritomnost’ a konstrukénu integritu mechanickych bezpecnostnych
dorazov brany alebo dveri.

- Overte, ze montazna plocha produktu nie je vystavena zaplaveniu.



- Podmienky vysokej kyslosti alebo slanosti, alebo blizkost' zdrojov tepla, mézu
spoOsobit’ poruchu produktu.

- V pripade extrémnych poveternostnych podmienok (napr. sneh, lad, vyrazné
vykyvy teplét, vysokeé teploty) sa mdze zvysit trenie, a preto mbze byt sila potrebna
na pohyb a pociato¢ny rozbehovy moment vyS$Sia ako za normalnych podmienok.

- Skontrolujte, €i je manualna prevadzka brany alebo branky plynula, bez oblasti so
zvySenym trenim a bez rizika vykolajenia.

- Uistite sa, Ze brana alebo branka su spravne vyvazené a zostavaju v pokoji v
akejkolvek polohe.

- Overte, Ze elekiricka linka, ku ktorej bude produkt pripojeny, je vybavena vhodnym
ochrannym uzemnenim a chranena magnetotermickym a prudovym chrani¢om.

- Zabezpecte v inStalaCnej sieti zariadenie na odpojenie napajania s rozstupom
kontaktov, ktory zaru€i uplné odpojenie pri podmienkach prepatovej kategarie llI.

- Overte, ze vSetky pouzité inStalacné materialy su v sulade s platnymi predpismi.

4 - INSTALACIA PRODUKTU

4.1 - ELEKTRICKE PRIPOJENIA

UPOZORNENIE - Pred vykonanim akychkolvek pripojeni sa uistite, ze riadiaca
jednotka nie je pod napatim.

PRIPOJENIE NAPAJANIA

L Fazové napajanie 230 Vac 50-60 Hz
& Ochranné uzemnenie
N Neutralny vodi¢ 230 Vac 50-60 Hz

M2 -L M1 M1 Iy M2
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P0O24 NAPAJACI MODUL (M1 - M2)
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Pozn.: Iba pre
posuvné brany

ENCODER POWER

ENCODER POWER

PO24 PRIPOJENIA

LS1

LS2

V+

ENC

NEG

Vstup koncového spinaca 1 (iba SUN)

Vstup koncového spinaca 2 (iba SUN)

Spolo¢ny kontakt koncového spinaca / kladné napajanie enko-
déra (12 V DC 50 mA MAX)

Vstup signalu enkodéra S
Zaporné napajanie enkodéra
Vystup motora

Ochranné uzemnenie

Vystup motora



MAE24 ELEKTRICKE PRIPOJENIA
TIENENIE  Anténa - tienenie

ANT Anténa - signal

COM Spolocny pre vstupy/vystupy FLASH, LED, SEN

FLASH Vystup blikania 24 VV DC (neregulovany), max 25 W

LED Vystup os,vetlenia 24 V DC (neregulovany), max 15 W (4. radiovy kanal pri
nastaveni START - COURTESY LIGHT = 2, COURTESY LIGHT TIME = 0)

SEN Vstup snimaca okolitého svetla

COM Spolo¢ny pre vystup IND

IND Vystup indikatora otvorenej brany, 24 V DC (neregulovany), max 4 W

ELEC Vystup elektrického zamku 12 V AC, max 15 VA

COM Spolo¢ny pre vstupy EDGE / STOP

EDGE Vstup bezpecnostnej hrany, 8,2 kQ odporovy kontakt alebo NC

BEZPECNOSTNY STOP NC kontakt medzi STOP a COM. Tento vstup sa
povazuje za bezpecnostné zariadenie; kontakt je mozné kedykolvek deaktivovat,
STOP ¢im sa okamzite zastavi automatizacia a deaktivuju sa vSetky funkcie vratane
automatického zatvarania
EDGE vstup bezpeénostnej hrany, NC alebo 8,2 kQ odporovy kontakt
NEG Zaporny vystup napajania fotobunky
PH-POW' Kladny vystup napajania prijimaca fotobunky a prislusenstva, 24 V DC
(neregulovany), max 250 mA

PHTEST Kladny vystup napajania vysielaca fotobunky, 24 V DC (neregulovany)

Zatvaracie fotobunky NC kontakt medzi PH1 a COM. Fotobunka zasiahne

PH1 kedykolvek po¢as zatvarania, okamzite zastavi pohyb a zmeni smer

Otvaracie fotobunky NC kontakt medzi PH2 a COM. Fotobunka zasiahne kedykolvek

PH2 poCas otvarania a zatvarania, okamzite zastavi pohyb; automatizécia bude
pokracovat v otvarani po obnoveni kontaktu, ak sa otvarala, alebo pri zatvarani, ak
sa zatvarala (pozri parameter ,PHOTO 2)

COM Spolo¢ny pre vstupy PAR, OPEN, CLOSE, SBS
Prikaz PARTIAL NO kontakt medzi PAR a COM

PAR Prikaz na Ciasto¢né otvorenie kridla podla vyberu v softvéri
OPEN Prikaz OPEN NO kontakt medzi OPEN a COM

Kontakt pre funkciu otvarania
CLOSE CLOSE prikaz NO kontakt medzi CLOSE a COM

Kontakt pre funkciu zatvarania
SBS Krok za krokom prikaz NO kontakt medzi SBS a COM

Prikaz Open/Stop/Close/Stop alebo podla vyberu softvéru
24VAC' Vystup 24 Vac max 250 mA
24VAC? Vystup 24 Vac max 250 mA

' Pocas rezimu Stand-by su tieto vystupy bez napdjania (napajanie je vypnuté).



4.2 - POUZITIE PROGRAMATORA DISPLEJA

Ak chcete prispOsobit’ jazyk a kontrast programatora, postupujte nasledovne:

SI?EI.IS.;I&%YS — > @ — » |SELECTLANGUAGE | —» @

Pozn.: Pri prvom zapnuti displeja bude vyzadovany vyber jazyka. Stlacte
A alebo V¥ na vyber pozadovaného jazyka, potom potvrdte tlacidlom V. Ak
nie je vybrany ziadny jazyk (stlacenim tlacidla X), riadiaca jednotka pouzije
predvoleny jazyk (ANGLICTINA) az do d'alSieho zapnutia. V normalnom
rezime, t.j. ked je systém napdajany a programator displeja je pripojeny,
stlacajte X, kym sa nezobrazi sprava KEY AUTOMATION. Tymto sa zobrazia
nasledujuce stavové hlasenia:
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UDALOST

KLUC K HLAVNEMU
OVLADANIU

BLIKAJUCE SVETLO A

Otvaranie

Zatvaranie

Automatické
zatvaranie

Zastavenie poCas
zatvarania
Zastavenie pocas
otvarania

Otvorené

Zatvorené

Programovanie

Prekazka M1
PrekaZzka M2
Foto 1!
Foto 2!

Citliva hrana!

Ciasto&né otvorenie

Ciastogné
automatické
zatvaranie

Prezarovnanie
Chyba Flash/NLS
Chyba ELEC/IND

Chyba fototestu

Chyba koncovych
spinacov!

Porucha triedy B

Porucha poistky
prisluSenstva

LEDKY
Otvaranie brany

Zatvaranie brany

Brana otvorena s povolenym ¢asovanym
automatickym zatvorenim

Brana zastavena pocas fazy zatvarania
Brana zastavena pocas fazy otvarania

Uplne otvorena brana s vypnutym
automatickym zatvaranim

Uplne zatvorena brana

Pocas programovacej fazy ﬁl:'lzlr?:tlsa bliknutia + pauza + 1
4 rychle bliknutia + pauza,

Zistena prekazka motora 1 opakované 3-krat

4 rychle bliknutia + pauza,

Zistena prekazka motora 2 opakované 3-krat

2 rychle bliknutia + pauza,

Aktivacia fotobunky 1 opakované 3-krat

2 rychle bliknutia + pauza,

Aktivacia fotobunky 2 opakované 3-krat

5 rychlych bliknuti + pauza,
opakované 3-krat

Aktivacia bezpecnostnej hrany
Prebieha Ciastocné otvorenie
Brana je v ¢iasto€nom otvoreni s

povolenym ¢asovanym automatickym
zatvorenim

Prezarovnanie po manualnom uvolneni

Pretazenie linky systému nocného 6 rychlych bliknuti + pauza,
osvetlenia opakuje sa 3-krat
Pretazenie linky elektrického zamku / 6 rychlych bliknuti + pauza,
indikatora otvorenej brany opakuje sa 3-krat

3 rychle bliknutia + pauza,

Zistena chyba fototestu opakuje sa 3-krat

Zistena chyba koncového spinaca / 8 rychlych bliknuti + pauza,
mechanickej zarazky opakuje sa 3-krat

9 rychlych bliknuti + pauza,

Chyba funk&nej bezpecnosti opakuje sa 3-krat

10 rychlych bliknuti + pauza,

Poistku prisluSenstva je potrebné vymenit opakuje sa 3-krat



4.3 - AUTOMATICKE UCENIE DRAHY POHYBU

Pri prvom zapnuti riadiacej jednotky je po’grebné vykonat proces samoucenia,
aby sa zistili klu€ové parametre, ako su dlzka drahy a fazy spomalenia.

RYCHLE PROGRAMOVANIE

V tomto rezime programovania budu nastavenia spomalenia obnovené na rovnaké
percento pre otvaranie aj zatvaranie. Postupujte podfa niZ8ie uvedeného diagramu
pomocou displeja programatora.

Poznamka: Ak si Zelate naprogramovat’ aj fazy spomalenia, pokracujte na dalSiu
tabufku.

1. Vyberte typ inStalacie a zodpovedajuci typ motora, ktory sa ma nainstalovat’

QUICK _ SELECT MOTOR)
—- @ —> | _PROGRAMMING | @ —» |INSTALLATION:| —- @ - TYPE - @

UPOZORNENIE! Vyber iného motora, nez je pripojeny, méze spdsobit’ poSkodenie
systému.

2. KONTROLA PRIPOJENIA BEZPECNOSTNYCH ZARIADENI (PHOTO 1 — PHO-
TO 2 - SENSITIVE EDGE — STOP BUTTON).

POCAS PROGRAMOVANIA SYSTEM VYZVE, Cl SU BEZPECNOSTNE ZA-
RIADENIA PRIPOJENE K INSTALACII. Ak budt dalie bezpecnostné zariadenia
pripojené neskdr, je mozné ich povolit' v prislusnom menu (pozri tabulku pokrocilych
parametrov).

3. BEZPECNOSTNE ZARIADENIA POVOLENE/ZAKAZANE POCAS AUTOMATI-
CKEHO UCENIA DRAHY. Ak su bezpec¢nostné zariadenia pripojené, je mozné ich
pocas procesu ucenia drahy do€asne zakazat, aby sa prediSlo nahodnému pre-
ruSeniu tejto fazy.

Na konci procesu u€enia budu predtym vybrané bezpenostné zariadenia automa-
ticky opat’ povolené.

4. RYCHLE AUTOMATICKE UCENIE DRAHY A SPOMALENIA.

Uvolnite motory a znovu ich zaistite v polovici drahy. Ak prvy pohyb motora (moto-
rov) nie je otvaraci cyklus, stlacte A alebo ¥ na zmenu smeru pohybu.

M1 sa musi vzdy otvorit pred M2. Ak su motory zapojené opacne, zastavte postup
na riadiacej jednotke stlacenim tlacidla X na displeji, prehodte napajacie svorky obo-
ch motorov a spustite postup od zaciatku.

Postupuijte podla pokynov na obrazovke.



KOMPLETNE PROGRAMOVANIE

V tomto reZime programovania je mozné individuélne nastavit fazy spomalenia pre
otvaracie aj zatvaracie cykly. Ak po€as programovania nebudu vykonané Ziadne
Upravy, riadiaca jednotka automaticky nastavi predvolené hodnoty. Postupujte podla
nizSie uvedeného diagramu pomocou displeja programatora.

1. Vyberte typ inStalacie a zodpovedajuci typ motora, ktory sa ma nainstalovat’

FULL i SELECT MOTOR
_>@ —> | PROGRAMMING _>@ —p |INSTALLATION: +@—> TYPE —>@

UPOZORNENIE! Vyber iného motora, nez je pripojeny, mdze spbdsobit poskodenie
systému.

2. KONTROLA PRIPOJENIA BEZPECNOSTNYCH ZARIADENI (FOTO 1 — FOTO
2 — CITLIVA HRANA — TLACIDLO STOP).

Pocas programovania systém vyzve, &i su bezpeCnostné zariadenia pripojené k
indtalacii. Ak budu v neskorSom §tadiu pripojené dalSie bezpecnostné zariadenia,
mé&zu byt povolené v prislusnom menu (pozri tabulku pokroc€ilych parametrov).

3. BEZPEC"}NOSTNE ZARIADENIA POVOLENE/ZAKAZANE POCAS AUTOMATI-
CKEHO UCENIA POHYBU.

Ak su bezpecnostné zariadenia pripojené, je mozné ich po€as procesu ucenia drahy
doc¢asne zakazat, aby sa predislo nahodnému preruseniu tejto fazy. Na konci pro-
cesu ucenia budu predtym vybrané bezpecnostné zariadenia automaticky opat’ po-
volené.

4. UPLNE AUTOMATICKE UCENIE POHYBU A FAZ SPOMALOVANIA.

Uvolnite motory a znovu ich zaistite v polovici drahy. Ak prvy pohyb motora (moto-
rov) nie je otvaraci cyklus, stlacte A alebo ¥ na zmenu smeru pohybu. M1 sa musi
vzdy otvorit pred M2. Ak su motory zapojené opacne, zastavte postup na riadiacej
jednotke stlacenim tla€idla X na displeji, prehodte napajacie svorky oboch motorov
a spustite postup od zaciatku. Ked budete vyzvani, stlac¢te tlaCidlo V na nastavenie
bodu spomalenia motora podla pokynov zobrazenych na displeji.

Odporuca sa zohladnit zotrvaCnost brany a overit, Ze nastavené spomalenie
umozriuje motorom spomalit’ kridla pred dosiahnutim koncovych dorazov.

Pozn.: Vriadiacejjednotke 14AE FAST nieje mozné vykonat PLNE PROGRAMOVANIE.



4.4 - OVLADANIE AUTOMATIZACIE POMOCOU PROGRAMATORA S DI-
SPLEJOM

Na manualne ovladanie a testovanie automatizacie po naprogramovani
pohybu postupujte nasledovne:

14AE| —» @ —» | MANUAL CONTROLS |—» @

Pouzite A pre krokovy prikaz. Pouzite ¥ na zapnutie a vypnutie nocnych
svetiel. Pouzite V na Ciastocné otvorenie/zatvorenie alebo na ukoncenie.

4.5 - OVLADANIE AUTOMATIZACIE CEZ PRIJIMAC

Kanal 1: krokovy rezim

Kanal 2: Ciasto¢né otvorenie

Kanal 3: otvorenie

Kanal 4: zapnutie/vypnutie svetiel (Poznamka 1)

Poznamka 1: Prikaz zapnutia/vypnutia manualne zapina alebo vypina svetla.
Pri aktivovanom systéme no¢ného osvetlenia sa normalna prevadzka systému
obnovi

pri nasledujucom cykle.

Pri deaktivovanom systéme no¢ného osvetlenia jedno stlaCenie zapne svetla,
dalSie stlaCenie obnovi logiku prevadzky orientaného svetla.

4.6 - DIAGNOSTIKA

Kedykolvek je mozné pomocou tejto funkcie zobrazit' urcité parametre, ako je
odber prudu alebo rychlost motora. Postupujte nasledovne:

CURRENT M1 (mA)
CURRENT M2 (mA)
POSITION M1 (%)
POSITION M2 (%)
14AE| —» @ —» | DIAGNOSTIC |—» @ — SPEED M1 (%)
SPEED M2 (%)
TOTAL CYCLES (CYCLES)
MAINTENANCE IN
SOFTWARE VERSION




4.7 - PRISPOSOBENIE SYSTEMU — ZAKLADNE NASTAVENIA

V pripade potreby je mozné zvolit BASIC SETTINGS, ktoré umoZziuju upravu
zakladnych parametrov riadiacej jednotky. Postupujte nasledovne:

14AE| —» @ — | BASIC SETTINGS —»@

PREDVO-

JED-

LENE NOTKA

PARAMETRE

MIN. MAX.

Cas automatického zatvorenia (0
= deaktivované) Cakacia doba v
Cﬁgsrﬁ\ll\éA:l'rlll\(/I:E sekundach pred automatickym 0 0 900 s
zatvorenim brany na konci
otvaracieho cyklu.

N

Cas zatvorenia o prejazde (0 =
deaktivované) Cakacia doba v
AUTOMATIC . DY
sekundach pred automatickym
CLO.ﬁIQNAﬁQIEI.TER zatvorenim brany po aktivacii 0 0 30 s
fotobunky 1 po¢as otvaracej fazy
alebo ked je brana otvorena.

N

Senzitivita motora (citlivost' detekcie
prekazky) 0 = minimalna citlivost,
3 SENSITIVITY maximalna sila na prekazku 10 = 3 0 10
maximalna citlivost, minimalna sila
na prekazku

Rychlost otvarania motora 1 =
4 OPENING SPEED minimalna 2 = nizka 3 = strednd 4 = 4 1 5
vysoka 5 = maximalna

Rychlost otvarania motora pocas
5 SLOW DOWN fazy spomalenia 1 = minimalna 2 41 1
OPENING SPEED = nizka 3 = stredna 4 = vysoka 5 =
maximalna

SLOW DOWN Rychlost otvarania motora pocas
5 OPENING SPEED fazy spomalenia 1 = minimalna 2 = 1 1 3
(FASTLINE) nizka 3 = stredna

Rychlost zatvarania motora 1 =
6 CLOSING SPEED minimalna 2 = nizka 3 = stredna 4 = 4 1 5
vysoka 5 = maximalna



PREDVO-
LENE

JED-
MIN.‘MAX.‘ NOTKA

PARAMETRE

Rychlost zatvarania motora
SLOW DOWN pocas fazy spomalenia 1 =
CLOSING SPEED minimalna 2 = nizka 3 = stredna
4 = vysoka 5 = maximalna

~

1 1 5

SLOW DOWN Rychlost zatvarania motora
7 CLOSING SPEED pocas fazy spomalenia 1 = 1 1 3
(FASTLINE) minimalna 2 = nizka 3 = stredna

Konfiguracia SBS: 0 = Normalny
(OP-ST-CL-ST-OP-ST...)

1 = Striedavé ZASTAVENIE
(OP-ST-CL-OP-ST-CL...)

2 = Striedavy rezim (OP-CL—

8 STEP BY STEP  OP-CL...) 3 = Rezim bytového 0 0 4
domu — ¢asovac (vzdy otvorené)
4 = ReZim bytového domu s
okamzitym zatvorenim (vzdy
otvorené. Ak je brana otvorena,
zatvori sa)

9 MOTOR 2 DELAY Ongskorenle otvprenla kridla 2 2 0 60 s
(brana zatvorena) 0—60 sek

MOTOR 2 DELAY Oneskorenie otvorenia kridla 2
(FASTLINE swing- . . 2 0 60 s
only) (brana zatvorena) 0-60 sek

©

Amplitida spomalenia 0 =
Vlastné spomalenia 1 az 100 =
Percento spomalenia pri otvarani
10 SLOWDOWN a zatvarani motorov S Kube je 202 0 100
LENGHT . B
mozné spomalenia pri otvarani
a zatvarani individualne nastavit
pre kazdy motor

% (priras-
tky po 1%)

' Pre posuvné motory SUN5024 bude parameter: véTANDARD 1-MIN 1-MAX2.
2 Pre posuvné motory SUN5024 bude parameter: STANDARD 15 - MIN 15 - MAX 100.



PARAMETRE

‘ PREDVO-

MIN. MAX.

Rozsah spomalenia 0 =
Povolené vlastné spomalenia 1
SLOW DOWN a7 100 = Percento spomalenia
10 LENGHT pri otvarani a zatvarani motorov 20 5 100
(FASTLINE) S Kube je mozné spomalenia pri
otvarani a zatvarani individualne
nastavit pre kazdy motor

% (priras-
tky po 1%)

Uspora energie: umozfiuje
vypnutie fotobuniek, ked' je

11| ENERGY SAVING brana zatvorena 0 = Vypnuté 1 1 0 1
= Zapnuté

Obnovenie po vypadku prudu

POST BLACKOUT 0 = Vypnuté 1 = Po obnoveni

PROCEDURE  napédjania motor automaticky
vykona cyklus zatvorenia

12

4.8 - NOCNE OSVETLENIE

Funkcia no¢ného osvetlenia funguje automaticky, ked je vystrazné svetlo
Eclipse spravne pripojené.

14AE| —» @ —> NIGHT LIGHTS |—» @

Ak chcete nastavit vlastné nastavenia, postupujte nasledovne:

JED-

LENE NOTKA

PARAMETRE ‘

0 = Nocny svetelny systém
vypnuty 1 = Nocny svetelny
AUTOMATIC  systém zapnuty (automaticky
LIGHT aktivovany pocas ucenia drahy,
ked je pripojené vystrazné svetlo
ECLIPSE)

‘ PREDVO- N, ‘MAX.

—_

LIGHT 1 az 5 = intenzita LED osvetlenia
INTENSITY  pocas nocnej prevadzky

N

1 = Aktivacia svetelného senzora
pri nizkej Urovni vonkajSieho
osvetlenia 2 = Aktivacia
EXTERNAL  svetelného senzora pri stredne;j 2 1 3
LIGHT LEVEL  urovni vonkajSieho osvetlenia 3
= Aktivacia svetelného senzora
pri vysokej urovni vonkajsieho
osvetlenia

w

0 = VYPNUTE (automatické
TIMER LIGHTS svetld) 1 az 12 = doba zapnutia
OFF svetla od automatickej aktivacie
noc¢ného svetelného systému

N

0 0 12 hodiny



Noc¢ny svetelny systém zapne alebo vypne svetla 15 minut po prekroCeni
nastavenej hodnoty. Toto je ur€ené na zabranenie faloSnym aktivaciam alebo
deaktivaciam spésobenym vonkajsimi zdrojmi svetla, ako su svetlomety vozidiel.

g -ZYSTOVANIE A UVEDENIE AUTOMATIZACNEHO SYSTEMU DO PREVA-

Uvedenie systému do prevadzky musi vykonat' kvalifikovany technik, ktory
vykona testy pozadované prisluSnymi normami na zaklade suvisiacich rizik a
zabezpedi sulad s platnymi predpismi.

Najma norma EN 12453 Specifikuje metddy testovania pre automatizované
systémy pohananych dveri a bran.

5.1 - TESTOVANIE

Vsetky komponenty systému musia byt testované v sulade s postupmi
uvedenymi v ich prislusnych navodoch na pouzitie.

Overte sulad s pokynmi uvedenymi v kapitole 1 - Bezpe€nostné upozornenia.
Skontrolujte, ¢i sa dvere po uvolneni automatizacie volne pohybuju, &i su
spravne vyvazené a zostavaju v pokoji v akejkolvek polohe.

Overte spravnu funkciu vSetkych pripojenych zariadeni (fotobunky,
bezpecénostné listy, nudzové tlacidla a dalSie) vykonanim testov otvarania,
zatvarania a zastavenia dveri pomocou pripojenych ovladacich zariadeni
(vysielace, tlacidla, prepinace).

Vykonajte merania narazove;j sily podla poziadaviek EN 12453. Ak vysledky
nie su uspokojivé, upravte nastavenia riadiacej jednotky pre rychlost, silu
motora a funkcie spomalenia, kym nedosiahnete spravnu konfiguraciu.

5.2 - UVEDENIE DO PREVADZKY

Po uspesSnom otestovani vSetkych (a nie len niektorych) zariadeni systému je
mozné pokracovat v uvedeni do prevadzky.

Technicka dokumentacia systému musi byt vypracovana a uchovavana po
dobu 10 rokov.

Musi obsahovat schému elektrického zapojenia, rozlozenie systému alebo



fotografie, posudenie rizik a prijaté rieSenia, vyhlasenia o zhode vyrobcu pre
vSetky pripojené zariadenia, navody na pouZitie pre kazdé zariadenie a plan
udrzby systému.

Na dvere musi byt pripevneny S§titok s udajmi o automatizacii, menom
zodpovednej osoby za uvedenie do prevadzky, sériovym Cislom a rokom vyroby
a oznacenim CE.

Musi byt nainStalovany Stitok s postupmi potrebnymi na manualne uvolhenie
systému.

Vlyhlasenie o zhode, pouzivatelské pokyny a bezpeclnostné upozornenia
pre koncového pouzivatefa a plan udrzby systému musia byt pripravené a
odovzdané kone¢nému pouzivatelovi.

Uistite sa, Ze pouzivatel pochopil spravnu prevadzku automatizacie v
automatickom, manualnom a nadzovom rezime.

Koncovy pouzivatel musi byt tiez pisomne informovany o vSetkych zostavajucich
nebezpecfenstvach a zvyskovych rizikach.

A UPOZORNENIE!

Po zisteni prekazky sa kridlo brany pri otvarani zastavi a automatické
zatvaranie je deaktivované; na obnovenie prevadzky je potrebné stlacit’
ovladacie tlacidlo alebo pouzit’ vysielac.

6 - DALSIE INFORMACIE

6.1 - PRISPOSOBENIE SYSTEMU - POKROCILE NASTAVENIA

V pripade potreby je mozné zvolit POKROCILE NASTAVENIA, ktoré umozniuju
upravu pokrocilych parametrov riadiacej jednotky. Postupujte nasledovne:

ADVANCED
14AE —» @ - SETTINGS - @




PREDVO-
PARAMETRE POPIS LENE  MIN. MAX.

JED-
NOTKA

Spravanie PHOTO1 pri Starte z
uzavretej polohy 0 = PHOTO1 vypnuté
1 PHOTO 1 1 = kontrola PHOTO1 zapnutéa 2 2 0 2
= brana sa otvori aj pri aktivhom
PHOTO1

Spravanie PHOTO2 0 = PHOTO2
deaktivované 1 = povolené pre ]
2 PHOTO 2 otvaranie aj zatvaranie (OTVORENE/ 1 0 2
ZATVORENE) 2 = povolené iba pocas
otvarania (OTVORENE)

Test fotobunky 0 = deaktivované 1
= PHOTO1 povolené 2 = PHOTO2
povolené 3 = PHOTO1 a PHOTO2
povolené

3 PHOTOTEST

Typ bezpecnostnej listy 0 =
deaktivované 1 = 8k2 bezpecnostna
4 EDGE TYPE  lista 2 = NC bezpecnostna lista 3 1 0 3
= dvojita 8k2 bezpecnostna lista
paralelne

Prevadzkovy rezim bezpecnostnej
listy 0 = aktivne iba po¢as zatvéarania s
reverzaciou smeru motora' 1 = zastavi
5 | SAFETY EDGE automatizaciu pri otvarani aj zatvarani 0 0 1
a kratko zmeni smer pohybu na
uvolnenie prekazky
%
(priras-
tky po
1%)

PAFEEQIC‘_:‘S.? EN ' Giastocné otvorenie 50 30 100

]

Cas automatického zatvorenia
AUTOMATIC  z iasto€ného otvorenia (0 =
7 CLOSING FROM deaktivované) 1 az 900 sekund ¢akacej 0 0 900 S
PARTIAL OPEN doby pred vykonanim automatického
Ciastocného zatvorenia

Nastavenie vystupu blikania 0 = stale
8 | FLASHLIGHT svetlo 1 = blikajuce svetlo 1 0 1

9 PRE FLASHING Cas predblikania (0 = deaktivované) 0 0 20 S
Nastavenie osvetlenia 0 = zapnuté na

konci cyklu na dobu trvania osvetlenia
COURTESY 1 =ZAP, ak brana nie je uplne

10 LIGHT START  zatvorena + doba trvania osvetienia 0 0 2
na konci cyklu 2 = ZAP, ak ¢asovac
osvetlenia nevyprsal od zaciatku cyklu
1 COURTESY Doba trvania osvetlenia (0 = 30 0 900 s

LIGHT TIME deaktivované)

' Ak je parameter nastaveny na 0%, aktivacia spdsobi kratku reverzaciu motora
pre posuvné brany a uplnu reverzaciu pre kridlové brany.



JED-
NOTKA

PREDVO-

PARAMETRE POPIS LENE

MIN. MAX.
LIGHT INTENSITY 0 = svetlo vypnuté po operacii 5 =
12 AT END OF maximalna intenzita, ked je motor 2 0 5
MOVEMENT zastaveny

0 = NC stop tlacidlo nepripojené 1
= NC stop tlacidlo pripojené 2 = NC
STOP BUTTON/ bezpecnostna lista typ ' 3 = 8,2 kQ
SAFETY EDGE  bezpecnostna lista typ ' 4 = dvoijité
8,2 kQ bezpecnostné listy paralelne
typ '
0 = deaktivované 1 = povolené
14 DEAD MAN (bezpecnostné zariadenia su 0 0 1
deaktivované)

13

0 = deaktivované 1 = indikator
otvorenej brany ON/OFF 2 =
proporcionalny indikator otvorenej
brany 3 = elektricky zamok pre
Ciasto€né otvorenie 2 4 = elektricky

1 GATE OPEN  zamok pre &iastoéné otvorenie s 0 0

INDICATOR reléovym rozhranim 2 5 = funkcia

semaforu Pri otvoreni: vystup COM/
IND aktivny a COM/ELEC neaktivny
(zelend) Pri neotvoreni: vystup COM/
IND neaktivny a COM/ELEC aktivny
(Cervend)

Prahova hodnota cyklov pre servisnu x 1000
16 MAINTENANCE poziadavku 10 1 200 cyklov

Povolit nepretrzité blikanie pre
1 MAINTENANCE  poziadavku na udrzbu (funkcia
FLASH aktivna iba ked je brana zatvorena) 0
= deaktivované 1 = povolené

' Na povolenie parametra 13 musi byt parameter ¢. 5 (Bezpecnostna lista)
nastaveny na ,0“. Ked je povolené, vstup EDGE bude fungovat iba pocas
zatvarania a vstup STOP iba pocCas otvarania, priCom vzdy vykona kratku
reverzaciu motora.

2 Prikaz OPEN 2z vysielaca a zo vstupu 14A aktivuje eIektrigky zamok pre
Ciastocné otvorenie, ked je parameter nastaveny na 3 alebo 4. Cas aktivacie je
rovny parametru 18.

3 Pri nastaveni na 4 musi byt vystup indikatora OTVORENEJ BRANY pripojeny
k relé cievke (24 V DC cievka). Prepojte kontakt relé s elektrickym zamkom.



PREDVO- JED-
PARAMETRE POPIS LENEMIN.MAX. ooc,
0 = magneticky elektricky zamok.
Vystup je aktivny iba ked je brana
18 ELECTROLOCK  zatvorena. Odporuca sa ¢as 2 0 20 s
ACTIVATION predblikania 2 sekundy.? 2 = od 1 do
20 sekund aktivacie pri Starte motora
pocas otvarania
Pri zatvorenom motore M1: 0 =
WATER deaktivované Od 1 do 30 sekund
19  HAMMERING IN  aktivacie motora M1 pocas 0 0 30 s
OPENING zatvarania na uvolnenie elektrického
zamku
Pri motore M1 pocas zatvarania: 0
WATER = deaktivované Od 1 do 30 sekund
20 HAMMERING IN  dodato¢nej aktivacie motora M1 0 0 30 S
CLOSING pocas zatvarania na zaistenie

elektrického zamku

Uvolnenie motora z koncového
MOTOR RELEASE spinaca. Vhodné pre lahké brany 0

21 = deaktivované Od 1 do 10 urovni 0" 0 10
AT STOP uvolnenia (1 = minimalne uvolnenie,
10 = maximalne uvolnenie)
Rychly Start motora pocas
pociato¢nej fazy. Vhodné pre tazké
22 SIQOR-LXSPT?_IOb?ES)T brany v zimnych podmienkach 0 0 0 2
= deaktivované 1 = povolené 2 =
maximum
Oneskorenie zatvarania kridla 1 z
23 MOTOR I DELAY Gpine otvorenej polohy 0= VYP 1 = 1 0 180 s
ZAP, od 1 do 180 sekund
1 = VYP (rezim virtualneho enkodéra)
ENCODER _ ” " .
24 (NO FASTLINE) 2 = ZAP (rezim fyzického enkodéra 1 1 2

motora)

ENCODER Od 1 do 10 impulzov na otacku
25 PULSES fyzického enkodéra (iba ak je 1 1 10
(NO FASTLINE) parameter 24 nastaveny na ,2)

0 = vstupy riadiacej dosky povolené
1 = vstupy SBS-CLOSE-OPEN-
PART deaktivované UPOZORNENIE:
pri nastaveni na 1 bude riadiaca
26| INPUTSLOCK jednotka vyZadovat 4-miestne 0 0 1
Ciselné heslo, ktoré je potrebné
zadat' znova na obnovenie parametra
na 0

27 DEFAULT Obnovit predvolené nastavenia 0 0 1

' Pre motory REVO je PREDVOLENE =2
2 Brana zatvorena = vystup aktivny; brana nie je zatvorena = vystup neaktivny



6.2 - RX PRJIMAC

V pripade potreby je mozné zvolit MENU

AL 14AE
RX PRIJIMACA, ktoré umozZiiuje spravu

parametrov suvisiacich s radiom. AV

Postupujte nasledovne:

ADD

TRANSMITTER UmozﬁUje ulozit nOV)'/ kéd do prijl'maéa

TR AI\DNESLI\I%FI'EI'ER Umoziiuje vymazat kod ulozeny v prijimaci

DELETE ALL Vymaze celu pamat prijimaca
READ MEMORY Zobrazi kody ulozené v pamati

LOCK/UNLOCK

MEMSRY Uzamkne alebo odomkne pamat prijimaca

PRIDANIE TX CEZ DISPLEJ

Pomocou tohto postupu je mozné ulozit jeden alebo viac vysielacov do prijimaca.
(UPOZORNENIE: ak nie st v pamati ulozené ziadne vysielace, prvy pridany vysielac ur€i typ kod-

ovania, bud plavajuci kod alebo pevny kéd).

1. Vstupte do menu:| RX [—» @ — |ADD TRANSMITTER

2. Vyberte kanal, do ktorého sa ma tlagidlo ulozit (KANAL 1 = krok za

-~

krokom; 2 = Ciastocné ot-

vorenie; 3 = otvorenie; 4 = svetld ZAP/VYP; 5 = ulozZenie vSetkych 4 kédov s preddefinovanymi

funkciami ako vysSie). Potvrdte stlacenim V.

3. Stlacte tlac¢idlo na vysielaci TX, ktory sa ma ulozit.

4. Po stlaceni tlacidla sa zobrazi sprava ,TRANSMITTER SAVED*.

5. Ak chcete ulozit dalSi kod, zopakujte postup od kroku 3. Ak chcete

opustit menu, stlacte X"

Tlagidlo X" funguje v ktoromkolvek bode postupu. Po 10 sekundach necinnosti prijima¢ automati-

cky ukongi programovaci rezim.



VYMAZANIE VYSIELACA CEZ DISPLEJ

Pomocou tohto postupu je mozné vymazat radiovy kéd z pamate prijima¢a pomocou ulozeného
vysielaca.

1. Vstupte do menu:| RX [—» @ —> TRAI\DBFSLI\EIFEI'ER —» @

2. Po vyzve stlacte tlaCidlo na vysielaci TX, ktory chcete vymazat.

3. Po stlaceni tlacidla sa zobrazi nasledujica sprava: TRANSMITTER DELETED/VYSIELAC VY-
MAZANY.

4. Na opustenie menu stlacte ,X*. Tla¢idlo X" funguje v ktoromkolvek bode postupu. Po 10 sekun-
dach necinnosti prijima¢ automaticky ukoné&i rezim mazania.

VYMAZANIE PAMATE PRIJIMACA

Pomocou tohto postupu je mozné vymazat celt pamat prijimaca.

1. Vstupte domenu:| RX [—» @ —> DELETE ALL —> @

2. Po vyzve potvrdte stlatenim ,V* alebo ukoncite stlacenim ,X".

3. Po potvrdeni sa zobrazi nasledujica sprava: MEMORY DELETED/PAMAT VYMAZANA.



CIiTANIE PAMATE PRIJIMACA

Pomocou tohto postupu bude mozné zobrazit' radiové kody ulozené v pamati pri-
jimaca.

1. Vstiptedomenu:| RX |—» @ —> READ MEMORY —>@ (@3

2. Prechadzajte ulozené kody pomocou A a V. Prvy riadok displeja zobrazuje M = PRED-
gislo paméte vysielaéa, ulozeny radiovy kéd a prislugné tlagidlo a kanal. Druhy Nﬁgm(‘gg'i
riadok zobrazuje moznost vymazat vybrany kod potvrdenim tlacidlom V.

3. Na opustenie menu stlacte ,X“. Tlacidlo ,X* funguje v ktoromkolvek bode po-
stupu.

ZAMKNUTIE/ODOMKNUTIE PAMATE

Pomocou tohto postupu bude mozné zamknut a odomknut pamat’ prijimaca.

) ] LOCK/UNLOCK
1. Vstipte do menu:| RX |—» @ —> MEMORY - @

0 = VYPNUTE, pamét odomknuta
1= ZAPNUTE, pamat zamknuta

Poznamka: Ak bol prijima¢ zamknuty pomocou zariadenia XR MANAGER,
pozrite si jeho pouzivatel'sku priru¢ku.



6.3 - SCHEMA PROGRAMATORA

QUICK
PROGRAMMING

AV

FULL PROGRAM-
MING

AV
DIAGNOSTIC
A v

BASIC SETTINGS
AV

14AE -P@

AV

ADVANCED
SETTINGS

AV

KEY
AUTOMATION

*®

NIGHT LIGHTS

AV

MANUAL
CONTROLS
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CURRENT M1 (mA)
CURRENT M2 (mA)
POSITION M1 (%)
POSITION M2 (%)

SPEED M1 (%)

SPEED M2 (%)

TOTAL CYCLES (CYCLES)
MAINTENANCE IN
SOFTWARE VERSION

AUTOMATIC CLOSING TIME
AUTOMATIC CLOSING AFTER TRANSIT
SENSITIVITY

OPENING SPEED

SLOW DOWN OPENING SPEED
CLOSING SPEED

SLOW DOWN CLOSING SPEED
STEP BY STEP

MOTOR 2 DELAY

SLOW DOWN LENGHT
ENERGY SAVING

PHOTO 1

PHOTO 2

PHOTOTEST

EDGE TYPE

SAFETY EDGE

PARTIAL OPEN LENGHT
AUTOMATIC CLOSING FROM PARTIAL OPEN
FLASH LIGHT

PRE FLASHING

COURTESY LIGHT START
COURTESY LIGHT TIME

LIGHT INTENSITY AT END OF MOVEMENT
STOP BUTTON

DEAD MAN

GATE OPEN INDICATOR
MAINTENANCE

MAINTENANCE FLASH
ELECTROLOCK ACTIVATION
WATER HAMMERING IN OPENING
WATER HAMMERING IN CLOSING
MOTOR RELEASE AT STOP
START UP BOOST

MOTOR 1 DELAY IN CLOSING
ENCODER

ENCODER PULSES

INPUTS LOCK

DEFAULT

AUTOMATIC LIGHT
LIGHT INTENSITY
EXTERNAL LIGHT LEVEL

ENGLISH
CESKY
ESPANOL
FRANCAIS
ITALIANO
MAGYAR
POLSKI
PORTUGUES



7 - LIKVIDACIA

Obalové komponenty, spravne oddelené, musia byt zlikvidované do prislusnych
kontajnerov. Tento vyrobok sa povaZzuje za elektroodpad (WEEE) a nesmie sa
likvidovat’ spolu s komunalnym odpadom. Musi byt odovzdany samostatne do
autorizovaného zberného miesta elektroodpadu.

KEY AUTOMATION S.r.l. si vyhradzuje pravo tieto
— pokyny v pripade potreby upravit’; tito verziu a/alebo novsiu verziu
najdete na webovej stranke

www.keyautomation.com
NEVYHADZUJTE DO PRIRODY!



8 - VYHLASENIE O ZHODE

EU VYHLASENIE O ZHODE

NiZ8ie podpisany, Nicola Michelin, generalny riaditel spolo€nosti:
Key Automation S.r.l., via Meucci 23, 30027 San Dona di Piave (VE) — TALIANSKO
tymto vyhlasuje, ze typ vyrobku:

14AE
Modularna riadiaca jednotka pre jeden alebo dva 24 VDC motory

Modely:
MAE24, MAE24F, 14AB, 14ABE, 14AB2, 14ABE2, 14AB2F, 14ABE2F

Spifa ustanovenia nasledujlcich eurépskych smernic:

Smernica EMC 2014/30/EU,
Smernica LVD 2014/35/EU
Smernica RoHS 2011/65/EU

V sulade s nasledujucimi harmonizovanymi normami:

EN IEC 55014-1:2021

EN IEC 55014-2:2021

EN 62233:2008

EN 60335-1:2012 + A15:2021, EN 60335-2-103:2015

EN IEC 61000-3-2:2019 + A1:2021, EN 61000-3-3:2013 + A2:2021 + AC:2022
EN IEC 61000-6-2:2019, EN IEC 61000-6-3:2021

EN IEC 62368-1:2024 + A11:2024

Toto vyhlasenie o zhode je vydané na vyluénu zodpovednost vyrobcu.
San Dona di Piave (VE), 04/05/2026

Generdlny Riaditel
Nicola Michelin

Gosfim
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