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1 - DESCRIGAO DO PRODUTO

Aunidade de controle 900CPM é capaz de controlar até 2 motores de 24 V CC
com ou sem encoder.

No caso de utilizagdo de um Unico motor, é possivel usar a saida ‘MOT A’ para
acionar uma saida de luz (de luzes LED)
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2 - DESCRIGAO DAS LIGAGOES

1) Conector para a ligagao de um sensor de chuva com fio.
2) Conector para a ligagdo de um sensor de vento com fio.
3) Conector para a ligagao de uma sonda de temperatura NTC.
4) Conector para a ligagdo ao BUS.

5) Conector para a ligagao do display de programacao DYL.
6) Conector para a inser¢ao do recetor de radio.

7) Conector para a ligagéo do encoder do motor A.

8) Conector para a ligagao do encoder do motor B.

9) Conector para a ligagao do motor B.

10) Conector para a ligagdo do motor A.

11) Conector para a ligagédo de 4 entradas com fio.

12) Conector para a alimentagado 24Vdc da placa. Prestar atencao a
polaridade.



3 - PRIMEIRA INSTALAGAO

Efetuar a ligagao de toda a cablagem.

Fornecer alimentagéo a placa. Nota-se o piscar de um LED de cor verde, com
intervalo de 400 ms. Isto indica que o procedimento de instalacdo n&o esta
completo.

Ligar o display de programacgéo DYL.
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DESLIZE PARA BAIXO

Aparece a mensagem “KEY OUTDOOR?”, pressione o botdo para confirmar.
Aparece amensagem “Tipo de instalagao”, pressione o botao para confirmar.
O display pergunta se o recetor de radio esta ligado a placa; use as setas
para selecionar a opg¢ao desejada (se estiver ligado, escolha a opgao
“Presente”). Automaticamente, é executado um procedimento de descoberta
dos dispositivos ligados ao bus.

Aparece a mensagem “Saida A: tipo”. Devemos escolher como pretendemos
utilizar a saida MOT A.

As opgoes sao:

- Nenhuma (a saida nao é utilizada)

- Rotacao (o motor ligado cuida da rotagdo das Iaminas)

- Retrag&o (o motor ligado cuida do recolhimento das Iaminas)

- Luz (a saida é usada para controlar uma luz ou uma linha de luzes LED)

Confirmar a escolha.
- Aparece a mensagem “Saida B: tipo’. Devemos escolher como
pretendemos utilizar a saida MOT B.

As opgoes sao:

- Nenhuma (a saida ndo é utilizada)

- Rotacdo(omotorligadocuidadarotagdoparaoposicionamentodaslaminas)
- Retrag&o (o motor ligado cuida do recolhimento das Iaminas)



Se selecionamos duas saidas que realizam ambas a rotacdo ou ambas a
retragdo, sera perguntado se as saidas devem trabalhar de forma sincronizada
ou independente.

Apés a escolha da saida B, retorna-se automaticamente ao menu principal.
Percorra o0 menu até encontrar a opgao “Configuragdo de motores”. Confirmar
a escolha.

Aparece um novo menu com as seguintes opgdes:

- TIPO MOTORA

-  TIPO MOTOR B

-  ENCODER MOTORA

-  ENCODER MOTOR B

- LIMITE DE CORRENTE MOTOR A

- LIMITE DE CORRENTE MOTOR B

- IMPULSOS DO ENCODER

Selecionar a opgao “TIPO MOTOR A” se tivermos ligado um motor na saida
MOT A.

Escolher o tipo de motor entre os disponiveis e, se nao estiver presente,
selecionar um motor CUSTOM.

Para efetuar a selecdo, pressione CONFIRMAR, percorra com as setas
até alcangar o valor desejado e pressione novamente CONFIRMAR para
confirmar a escolha.

Repetir o mesmo procedimento para o motor B, se presente.

As opgoes “ENCODER MOTORA” e “ENCODER MOTOR B” solicitam indicar
se 0 motor possui encoder ou nao.

A opcao “IMPULSOS DO ENCODER” solicita especificar quantos impulsos
por volta possuem os encoders (Intervalo 0—-10). Nao é possivel usar dois
encoders de tipos diferentes para os dois motores.

Por padrao, os tipos de motor estdo definidos como CUSTOM e o encoder
como NAO PRESENTE.

As opgoes “LIMITE DE CORRENTE MOTOR A” e “LIMITE DE CORRENTE
MOTOR B” permitem especificar a corrente maxima na qual a central
interrompe 0 movimento dos motores.

O intervalo de corrente vai de 1 Ampere a 10 Ampere. O valor padrao € 3 A.

Apés terminar a configuragdo dos motores e encoders, retorna-se ao menu
principal.

Selecionar a opgéo “Menu Radio”. Confirmar; aparece a mensagem “Adicionar
Transmissor”, confirmar.



Aparece a mensagem “pressionar botdo do transmissor’. E necessario
pressionar o botdo PARA CIMA do telecomando para efetuar a associagéo.
Aparece a mensagem “codigo salvo”, indicando que o telecomando foi
memorizado corretamente.

4 - VOLTAR AO MENU PRINCIPAL

Agora, com o telecomando, é possivel verificar se a ligagdo dos motores esta
conforme desejado ou néo.
A tabela a seguir ajuda a compreender as agoes.

CANAL PARAA CANAL PARAA

CASO FUNGAO MOT A FUNGAO MOT B MOVIMENTAGAO | MOVIMENTAGAO
DO MOTA DO MOT B

CASO 1 ROTAGAO NENHUMA 1 X

CASO2 NENHUMA ROTAGAO X 1
RETRAGAO /

CASO3 [ il dxo NENHUMA 1 X

RETRAGAO/

CASO4 NENHUMA el X 1
ROTACAO SEM ROTACAO SEM
CASOS  giNcRONO SINCRONO L 2
CASO6 ROTACAO SINCRONA ROTACAO SINCRONA 1 1
CASO ] RETRACAO /
7+ ROTACAO EXTENSAO 1 2
CASO RETRACAO/ ROTAGAO 1 )

8~ EXTENSAO

*As movimentagdes sao realizadas apenas se o estado da pérgola permitir. Por exemplo, a
rotagdo so é permitida quando as lIaminas estdo completamente estendidas. Ja a retragdo ou a
extensdo so sdo permitidas quando as laminas estdo completamente abertas.
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R Use as setas ESQUERDA e DIREITA no controle
remoto para selecionar o canal desejado.

<! uls A seta PARA CIMA executa os seguintes comandos
dependendo do tipo de saida: abertura das laminas
em rotacdo ou empacotamento das laminas.

A seta PARA BAIXO executa os seguintes comandos
dependendo do tipo de saida: fechamento das
laminas em rotacao ou extensao das laminas.

KEY

Nesta fase, o movimento com operador presente permite verificar a correta
conexao do motor a placa.

A seguir, usando o display de programacéo, acesse a opc¢ao “Aprendizado
de posigoes”’; este procedimento automatico permite o aprendizado das co-
tas (pontos de fim de curso e consumos).

Clique em confirmar, aparecera a mensagem “Pressione OK para iniciar o
movimento”. Clique em confirmar.

O motor comecara a se mover e o display de programagéao informara sobre a
manobra em andamento.

Se a diregdo do movimento nao for a desejada, pressione a SETA PARA
CIMA ou a SETA PARA BAIXO para inverter o sentido de marcha.

A tabela a seguir mostra os movimentos previstos, de acordo com o tipo de
pérgola:

TIPO DE PERGOLA MOVIMENTOS PREVISTOS

Fechamento lento das laminas,
Rotagdo com motor unico Abertura lenta das laminas,
Fechamento rapido das laminas

Extensao lenta das laminas,
Retragao/extensdo com motor Unico Retragao lenta das laminas,
Extenséo rapida das laminas

Fechamento lento das Iaminas,
Rotagdo com dois motores sincronizados Abertura lenta das I1aminas,
Fechamento rapido das laminas

Fechamento lento das Iaminas,
Rotagédo com dois motores independentes Abertura lenta das laminas,
Fechamento rapido das laminas

Extensao lenta das laminas,
Fechamento lento das Iaminas,
Abertura lenta das laminas,
Retragéo lenta das laminas,
Extenséo rapida das laminas,
Fechamento rapido das laminas

Rotacgéo e retragéao



O procedimento automatico termina quando no display aparece a mensagem
“programacéao concluida com sucesso!”.

Agora é possivel realizar algumas manobras de verificagdo usando o controle
remoto, ou navegando no menu do display de programagao e acessando a
opc¢ao “Movimentacédo de motores”.

Usando as setas PARA CIMA ou PARA BAIXO, é possivel mover respectiva-
mente os motores MOT A e MOT B.

A sequéncia de movimento é a seguinte: abre-parada-fecha-parada.

A instalacao esta concluida.

Agora descrevemos 0s outros menus presentes no display de programacgao.

5-DIAGNOSTICO

No display de programacao, acesse a opgao “Diagnéstico”; ao confirmar a
escolha, é possivel visualizar (apenas leitura) os valores de alguns parametros.

NOME DO PARAM-
ETRO SIGNIFICADO

corrente Motor A Identifica o consumo instantaneo do motor A (em mA)

corrente Motor B Identifica o consumo instantaneo do motor B (em mA)

Posicao Motor A Identifica a posigéo atual do motor A (em %)

Posicao Motor B Identifica a posigao atual do motor B (em %)
velocidade do vento Identifica a velocidade do vento medida pelo sensor (em km/h)

Identifica se a configuragéo dos dipswitch foi modificada

Alterar dipswitch (0 = ndo modificada, 1 = modificada)

Tempo de funciona- Identifica quanto tempo o motor A dedicou ao movimento
mento Motor A (em minutos)

Tempo de funciona- Identifica quanto tempo o motor B dedicou ao movimento
mento Motor B (em minutos)

Identifica a temperatura externa medida pela sonda NTC.

temperatura externa = L . o
Séo exibidos apenas numeros positivos.

Manobras motor A Identifica quantas manobras completas o motor A realizou
Manobras motor B Identifica quantas manobras completas o motor B realizou
versao do firmware Identifica a verséo do firmware da placa



6 - ESTADO DOS ALARMES

No display de programacéo, acesse a opgao “Estado dos alarmes”; ao con-
firmar a escolha, € possivel visualizar (apenas leitura) os valores de alguns
parametros. Este menu é util para obter uma visao geral dos alarmes da pla-
ca e representa a primeira ferramenta para a analise de eventuais problemas
ou mau funcionamento.

il ETORZARAM' SIGNIFICADO VALORES DISPONIVEIS

Falha sensores Identifica uma anomalia no sensor de vento Presente/néo presente

Indica se a condi¢édo de alarme de vento esta

Alarme vento e ~
satisfeita ou ndo

Presente/ndo presente

Indica se a condigdo de alarme de neve esta

Alarme neve . =
satisfeita ou ndo

Presente/néo presente

Indica se a condi¢do de alarme de chuva esta

Alarme chuva . ~
satisfeita ou ndo

Presente/ndo presente

Depois da chuva Indica se estamos na condigéo de “pés-chuva” Presente/n&o presente
Alarme temperatura Indica se ha gelo ou ndo (faixa 0-5°C) Presente/ndo presente
Alarme Motor A Anomalia no motor A Presente/néo presente
Alarme Motor B Anomalia no motor B Presente/ndo presente

Alarme de vento: a condigao ocorre quando, por pelo menos 15 segundos, a
velocidade do vento esta acima do limite. A condigdo nédo é verificada quando,
por 60 segundos, o0 sensor detecta uma velocidade abaixo do limite.

Alarme de chuva: a condi¢cao ocorre quando o sensor de chuva detecta a
presencga de gotas de agua.

Alarme de neve: a condigido ocorre quando a temperatura medida pela sonda
esta abaixo do limite definido e é detectada a presencga de chuva. A condicao
nao é verificada se a temperatura medida pela sonda estiver acima do limite
definido ou se nao for detectada chuva.

Pés-chuva: esta condigéo serve para o escoamento da agua da chuva. Apos
o término do alarme de chuva, durante as 6 horas seguintes, ao receber um
comando de movimentacgao, a central posiciona os perfis em uma posi¢cao
intermediaria para permitir o escoamento da agua acumulada. Por 4 minutos,
a central executa apenas comandos em modo “homem presente” e assim sai
do estado de alarme.
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Alarme de temperatura: a condicdo ocorre quando a temperatura medida pela
sonda esta abaixo do limite definido e a pérgola esta fechada. A condigdo nao
ocorre se a temperatura medida pela sonda estiver acima do limite definido ou
se a pérgola nao estiver fechada. Obviamente, apds a pérgola se mover para
reagir ao alarme de temperatura, o alarme desaparece.

Alarme motor A: a condi¢ao ocorre quando a corrente do motor supera o limi-
te amperométrico e a posicao esta longe do fim de curso, ou quando nao sao
mais detectados impulsos do encoder e a posicdo do motor A esta longe do fim
de curso.

Alarme motor B: a condi¢cdo ocorre quando a corrente do motor supera o
limite amperométrico e a posi¢ao esta longe do fim de curso, ou quando nao
sdo mais detectados impulsos do encoder e a posi¢cdo do motor B esta longe
do fim de curso.

7 - COMPORTAMENTO DO LED DE SINALIZAGAO A BORDO DA

PLACA

A coloracgao e o tipo de piscar do LED RGB a bordo da placa assumem dife-
rentes significados.

Quando a instalagao nao foi realizada, o LED pisca em VERDE com uma
cadéncia de 400 ms. Durante o procedimento automatico de aprendizado
das posigdes, a cadéncia do piscar é de 100 ms. Quando a instalagao é con-
cluida com sucesso e a central ndo apresenta anomalias, a cadéncia € de 1
segundo.

Em caso de ativacdo de um alarme relacionado aos sensores, o LED pisca
em AZUL, enquanto se os motores apresentarem uma anomalia, o LED pisca
em VERMELHO. Se houver anomalia tanto nos sensores quanto nos moto-
res, o LED alterna entre piscar em VERMELHO e AZUL.

Isso fornece uma indicagao rapida sobre a natureza do problema. Para de-
talhes especificos, é necessario utilizar o display de programacao.

8 - CONFIGURAGAO DE SEGURANCAS

Este menu é necessario para visualizar e configurar alguns parametros rela-
cionados aos alarmes, aos sensores envolvidos e algumas personalizagdes.
Os parametros sdo os seguintes:
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NOME VALOR
PARAMETRO SIGNIFICADO FAIXA DE VALORES PADRAO

ON/OFF ALARME VENTO
ON/OFF ALARME NEVE

ON/OFF ALARME CHUVA

ON/OFF ALARME TEMPE-
RATURA

LIMIAR VENTO

LIMIAR TEMPERATURA

LIMIAR NEVE

Tipo anemometro

ANGULO DO ALARME
VENTO

ANGULO DO ALARME
NEVE

ANGULO DO ALARME
TEMPERATURA

ANGULO MAXIMO INCLI-
NACAO DE ABERTURA

PRESENCA REED SLAVE
Envio alertas meteorologi-
cos no PowerBUS

Envio mensagens de radio
no PowerBUS

Enviar status de comando
com fio no PowerBUS

REDEFINIR PARAMETROS

Ativa/desativa o alarme de
vento

Ativa/desativa o alarme de
neve

Ativa/desativa o alarme de
chuva

Ativa/desativa o alarme de gelo

Indica a velocidade do vento
que, ao ser ultrapassada,
aciona o alarme de vento

Indica o limite de temperatura
externa abaixo do qual o alar-
me de temperatura é acionado

Indica o limite de temperatura
externa abaixo do qual o alar-
me de neve é acionado

Indica o tipo de produto sele-
cionavel

Percentual do curso ao qual as
laminas séo posicionadas em
caso de alarme de vento

Percentual do curso ao qual as
laminas séo posicionadas em
caso de alarme de neve

Percentual do curso ao qual as
laminas séo posicionadas em
caso de alarme de temperatura

Percentual do curso ao qual as
ldminas séo posicionadas em
condigao de rotagdo maxima.
Se 100%, o motor para por
limite de corrente; se < 100%,
0 motor para por posi¢ao.
Indica a ultima entrada de se-
gurancga da placa slave, usada
apenas para pérgolas com

4 motores em configuragéo
master e slave.

Se ativado, a central envia os
alarmes meteoroldgicos pelo
PowerBUS.

Se ativado, a central envia pelo
PowerBUS as informagdes do
receptor de radio.

Se ativado, a central envia pelo
PowerBUS as variagdes de
estado das entradas com fio.

Serve para configurar os
parametros de fabrica

[0=o0ff, 1=0n]

[0=off, 1=0n]

[0=o0ff, 1=0n]

[0=o0ff, 1=0n]

[min: 30 km/h, max: 70
km/h]

[MIN: 0 °C, MAX: 5 °C]

[MIN: 0 °C, MAX: 5 °C]

[1 = KEY4,
2 =KEY1,
3=KEYS]

[min: 10%, max: 90%)]
Em relag&o ao curso
total
[min: 10%, max: 90%]
Em relagéo ao curso
total
[min: 10%, max: 90%]
Em relagéo ao curso
total

[min: 50%, max: 100%]
Em relagéo ao curso
total

[[0]=NAO|[1]=SIM

[[0]=NAO|[1]=SIM

[[0]=NAO|[1]=SIM

[[0]1=NAO|[1]=SIM

[0=nenhuma acao,
1=configuragdes de
fabrica]

35 [km/h]

2[°C]

1[°C]

Depende
do tipo de
pérgola
Depende
do tipo de
pérgola
Depende
do tipo de
pérgola

100
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9 - HISTORICO DE EVENTOS

Este menu representa um histérico dos ultimos 50 eventos ocorridos na cen-
tral.

Ao entrar no menu, aparece a mensagem “0000 + nome do evento”, que iden-
tifica o evento menos recente.

Ao percorrer com as setas, é possivel chegar a mensagem “0049 + nome do
evento”, que identifica o evento mais recente.

Os eventos disponiveis sdo os seguintes:

NOME DO EVENTO NOME SIGNIFICADO

NO EVENT Nenhum evento presente
OPEN MOT A O motor A inicia a manobra de abertura
OPEN MOT B O motor B inicia a manobra de abertura
CLOS MOTA O motor A inicia a manobra de fechamento
CLOS MOT B O motor B inicia a manobra de fechamento
STOP MOTA O motor A para
STOP MOTB O motor B para
AMPR MOT A A corrente do motor A ultrapassou o limite de intervengao
AMPR MOT B A corrente do motor B ultrapassou o limite de intervengao
LIMT MOT A O fim de curso interno do motor A foi acionado
LIMT MOT B O fim de curso interno do motor B foi acionado
WIND ALR O alarme de vento foi acionado
SNOW ALR O alarme de neve foi acionado
ICE ALR O alarme de temperatura foi acionado
RAIN ALR O alarme de chuva foi acionado

Este histérico é util em caso de problemas para analisar a sequéncia dos eventos



10 - MENU RADIO

Este menu permite gerenciar tudo o que diz respeito ao receptor e aos con-
troles remotos.
As agdes possiveis s&o as seguintes:

Adicionar Transmissor Permite a memorizagdo de um controle remoto TIP98
Apagar Transmissor Permite a exclusdo de um controle remoto

Apagar tudo Permite a excluséo de todos os controles remotos da memoéria
Ler memoria Permite verificar quantos controles remotos foram memorizados

Permite associar a cada canal do controle remoto uma saida da

Configurar saidas*
g central.

Ao clicar em confirmar na opc¢éao “Configurar saidas”, € necessario pressionar
um botdo do controle remoto para prosseguir com a operagao. Em seguida,
aparece um menu adicional com os 9 canais disponiveis. Cada canal repre-
senta um dos LEDs presentes no controle remoto. O LED mais a esquerda
representa o canal 1, enquanto o mais a direita representa o canal 9.

As opcodes disponiveis sdo as seguintes:

- SAIDA NAO SELECIONADA: esse canal ndo executa nenhuma agéo

- SAIDA MOTOR A ROTACAO: esse canal controla o motor A
(funcao de rotacao)

- SAIDA MOTOR A RETRAGAO: esse canal controla o motor A
(funcao de extensao/retracao)

- SAIDA MOTOR A LIGHT: esse canal controla um dispositivo luminoso
conectado a saida do Motor A

- SAIDA MOTOR B ROTAGAO: esse canal controla o motor B
(funcao de rotacao)

- SAIDA MOTOR B RETRACAO: esse canal controla o motor B
(funcao de extensao/retracao)

- SAIDA L1: esse canal controla um dispositivo luminoso conectado a saida
L1 da placa 900CPEL (ver paragrafo dedicado)

- SAIDA L2: esse canal controla um dispositivo luminoso conectado a saida
L2 da placa 900CPEL (ver paragrafo dedicado)

- SAIDA L3: esse canal controla um dispositivo luminoso conectado a saida
L3 da placa 900CPEL (ver paragrafo dedicado)

- SAIDA L4: esse canal controla um dispositivo luminoso conectado a saida
L4 da placa 900CPEL (ver paragrafo dedicado)
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11 - ENTRADAS COM FIO

A central disponibiliza 4 entradas com fio que permitem comandar a central.
Os comandos que podem ser atribuidos a cada entrada sdo os seguintes (se
a 900CPEL nao estiver presente):

MENUPUNKT SIGNIFICATION

NAO SELECIONADO A entrada ndo executa nenhuma acgao
MOTOR A PASSO A PASSO O motor A executa a sequéncia abre—para—fecha—para
MOTOR A LIGAR/DESLIGAR O motor A executa a sequéncia abre—para
MOTOR A DESLIGAR/PARAR O motor A executa a sequéncia fecha—para

MOTOR B PASSO A PASSO O motor A executa a sequéncia abre—para—fecha—para

MOTOR B LIGAR/DESLIGAR O motor B executa a sequéncia abre—para

MOTOR B DESLIGAR/PARAR O motor B executa a sequéncia fecha—para

O fecho breve do contacto liga a saida de luz no MOTOR A
ON/DIM+ LUZ MOTOR A O fecho prolongado do contacto aumenta a intensidade da
luz no MOTOR A

O fecho breve do contacto desliga a saida de luz no
MOTORA
O fecho prolongado do contacto diminui a intensidade da
luz no MOTOR A

OFF/DIM- LUZ MOTOR A

O contacto ¢é utilizado para sinalizar se o motor esta ativo

ENTRADA REED = )
ou nao no fim de curso
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Os comandos que podem ser atribuidos a cada entrada s&o os seguintes
(quando a 900CPEL esta presente):

OPCAO DO MENU SIGNIFICATION

NAO SELECIONADO A entrada nao executa nenhuma agéo
MOTOR APASSO APASSO O motor A executa a sequéncia abre-parada-fecha-parada

MOTOR A LIGAR/DESLIGAR O motor A executa a sequéncia abre-parada
MOTOR A DESLIGAR/ L
PARAR O motor A executa a sequéncia fecha-parada
MOTOR B PASSOA O motor A executa a sequéncia abre-parada-fecha-parada
PASSO
MOTOR B LIGAR/DESLIGAR O motor B executa a sequéncia abre-parada
I\pﬂp(\)gp?g B DESLIGAR/ O motor B executa a sequéncia fecha-parada

O fechamento breve do contato acende a saida de luz do
ON/DIM+ LUZ MOTOR A MOTOR A.

O fechamento prolongado do contato aumenta a intensidade
da luz do MOTOR A

O fechamento breve do contato apaga a saida de luz do
MOTORA.
O fechamento prolongado do contato diminui a intensidade da
luz do MOTOR A.

O contato é usado para indicar se o motor esta ativo ou ndo
no fim de curso.

OFF/DIM- LUZ MOTOR A

ENTRADA REED

O fechamento breve do contato acende a saida de luz L1.
ON/DIM+ LUZ L1/RGB/T1 O fechamento prolongado do contato aumenta a intensidade
daluzemL1.

O fechamento breve do contato acende a saida de luz L2.
ON/DIM+ LUZ L2 O fechamento prolongado do contato aumenta a intensidade
daluzemL2.

O fechamento breve do contato acende a saida de luz L3.
ON/DIM+ LUZ L3 O fechamento prolongado do contato aumenta a intensidade
daluz em L3.

O fechamento breve do contato acende a saida de luz L4.
ON/DIM+ LUZ L4 O fechamento prolongado do contato aumenta a intensidade
daluzem L4.

O fechamento breve do contato apaga a saida de luz L1.
OFF/DIM- LUZ L1/RGB/T1 O fechamento prolongado do contato diminui a intensidade da
luzem L1.

O fechamento breve do contato apaga a saida de luz L2.
OFF/DIM- LUZ L2 O fechamento prolongado do contato diminui a intensidade da
luzem L2.

O fechamento breve do contato apaga a saida de luz L3.
OFF/DIM- LUZ L3 O fechamento prolongado do contato diminui a intensidade da
luz em L3.
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O fechamento breve do contato apaga a saida de luz L4.
OFF/DIM- LUZ L4 O fechamento prolongado do contato diminui a intensidade da
luz em L4.

O fechamento breve do contato permite passar para a cor
seguinte na paleta de cores.
ORRGB + CICLO O fechamento prolongado inicia o ciclo de luzes/interrompe o
ciclo de luzes.

O fechamento breve do contato permite alternar do estado ON
ON/OFF LUZ MOTOR A para OFF da saida de luz no MOTOR A

O fechamento breve do contato permite ajustar o dimmer da
DIMM LUZ MOTORE A luz seguindo o ciclo: aumento da intensidade — pausa — dimi-
nuigcdo da intensidade — pausa

12 - 900CPEL E SEU USO

A placa 900CPEL permite aumentar o numero de saidas de luz da central
900CPM.

A placa possibilita controlar até 4 saidas independentes, ou 4 saidas sin-
cronizadas, ou ainda 3 saidas dedicadas para controlar uma strip RGB
(atencao as serigrafias presentes na placa para as conexdes corretas).

Paraconfiguraraplaca,acesseomenu“PlacaluzesAUX”ecliqueemconfirmar.
Aparecera a mensagem “MODO DE USQO”, com as seguintes opg¢oes:

- 4 luzes sincronizadas (padrao de fabrica)

- 4 luzes independentes

Luz RGB + luz independente (respeitar a serigrafia R, G, B para as co-
nexdes; caso contrario, o funcionamento ndo sera o desejado)

- 2 saidas que podem ser mescladas® (respeitar a serigrafia T1, T2 para
uso), por exemplo, strip LED 3000K-4000K

16



uso LUZES SAIDAS

4 |luzes sincronizadas Saidas com mesmo comportamento
WHITE

4 luzes independentes Saidas independentes
L1: Conectar RED
L2: Conectar GREEN

RGB RGB
L3: Conectar BLUE
L4: Qutra saida disponivel
Mesclar L1+L2: Led 3000K - 4000K
TUNABLE L3: Outra saida disponivel

L4: QOutra saida disponivel

O menu também permite selecionar uma cor padrdo para a saida RGB, di-
sponivel entre branco quente, branco frio, vermelho, verde, azul, magenta,
ciano, amarelo e rainbow (ciclo de cores).

O parametro “velocidade do ciclo” permite ajustar, definindo o nivel, o tempo de
permanéncia de cada cor e o tempo de transi¢do de uma cor para a seguinte.

Quando a saida mesclavel é selecionada, o menu de gerenciamento da placa
900CPEL muda: nao é mais oferecida a selecdo de cor, mas sim a “escolha
de temperatura” em 9 niveis. Isso permite selecionar a temperatura de cor
desejada.

13 - USO DO CONTROLE REMOTO TIP98

O controle remoto € composto por cinco botdes
capacitivos e um slider.

< | m|> A seguir, descrevemos os comandos que podem ser
realizados com o controle remoto.

Os comandos dependem do tipo de saida que se
escolheu controlar. Os comandos nao podem ser
modificados.

KEY
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BOTAO PRESSIONADO

Seta esquerda
Seta direita

Pressao curta da seta PARA CIMA

Presséo curta da seta PARA BAIXO
Pressao prolongada da seta PARA CIMA
Pressao prolongada da seta PARA BAIXO
Pressao prolongada da seta PARA CIMA

Pressao prolongada da seta PARA BAIXO

Botdo PAUSA
Deslizamento do slider

Botao PAUSA

Deslizamento do slider

Botao PAUSA

Deslizamento do slider

TIPO DE SAIDA

AGAO

X Seleciona o canal anterior
X Seleciona o canal seguinte
. Liga a luz
Saida de luz g.
Desliga a luz

Saida de luz ndo
regulavel

Saida de luz regulavel

Saida de luz ndo RGB
Saida de luz ndo RGB

Saida de luz RGB

Saida de luz RGB

Saida de luz mesclavel

Saida de luz mesclavel

Aumenta a intensidade da luz
Diminui a intensidade da luz
Varia a temperatura de cor
Varia a temperatura de cor
X
Dimerizagao
Pressao curta: passa para a cor
seguinte

Presséo prolongada: ativa/desativa o
ciclo de luzes

Dimerizagao
Pressao curta: altera a temperatura

Pressao prolongada: ativa/desativa o
ciclo de luzes

Dimerizagao

BOTAO PRESSIONADO | TIPO DE SAIDA | TIPO DE PERGOLA ACAO

Seta esquerda

Seta direita X

Seta PARA CIMA motor
Seta PARA BAIXO motor
Botao PAUSA motor
Deslizamento do slider motor
Seta PARA CIMA motor
Seta PARA BAIXO motor
Botao PAUSA motor
Deslizamento do slider motor
Seta PARA CIMA motor
Seta PARA BAIXO motor
Botao PAUSA motor
Deslizamento do slider para
a direita motor
Deslizamento do slider para
a esquerda motor
Pressao de um ponto do

motor

cursor
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Apenas rotagédo
Apenas rotagao
Apenas rotagéo
Apenas rotagdo
Apenas retragao

Apenas retracao
Apenas retragcao

Apenas retracao

Rotacéo e retracao

Rotagao e retracdo

Rotacao e retragao

Rotagao e retragédo

Rotagao e retracdo

Rotacao e retragao

Seleciono o canal anterior
Seleciono o canal seguinte
Apertura delle lame
Fechamento das laminas
O motor para
X
Retragdo das laminas
Extenséo das laminas
O motor para
X

Abertura das laminas (se as

laminas estiverem estendidas)

Fechamento das laminas (se as
laminas estiverem estendidas)

Parada dos motores responsav-
eis pela rotagéo das laminas

Retragéo das laminas (se as
laminas estiverem abertas)

Extensé&o das laminas (se as
laminas estiverem abertas)

Paragem dos motores respon-
saveis pela retragao



Seta PARA CIMA

Seta PARA BAIXO

Botdo PAUSA

Deslizamento do slider
para a direita

Deslizamento do slider
para a esquerda

Pressao em um ponto
do slider

motor

motor

motor

motor

motor

motor

Rotagao e retragdo

Rotacéo e retragcao

Rotagao e retragdo

Rotagao e retragdo

Rotagao e retracdo

Rotagao e retragdo

Abertura das laminas
(se as laminas estiverem
estendidas)

Fechamento das Iaminas
(se as laminas estiverem
estendidas)

Parada dos motores re-
sponsaveis pela rotagédo
das laminas

Retragéo das laminas
(se as laminas estiverem
abertas)

Extens&o das laminas
(se as laminas estiverem
abertas)

Parada dos motores re-
sponsaveis pela retragéo

CANAL SAIDA PADRAO

CANAL 1

CANAL 2

CANAL 3

CANAL 4

CANAL 5

CANAL 6

CANAL 7

CANAL 8

CANAL 9

com um motor

Possivel saida de luz no
MOTOR A/ Movimen-
tagdo do motor MOTOR
A/MOTORB

Nenhuma saida / Pos-
sivel saida do motor no
MOTOR B

Possivel saida L1 (se
houver placa AUX)

Possivel saida L2 (se
houver placa AUX)

Possivel saida L3 (se
houver placa AUX)

Possivel saida L4 (se
houver placa AUX)

LIVRE

LIVRE

LIVRE

Com dois motores sin-
cronizados

Movimentagéo do motor
A+B

Movimentagdo do motor
A+B

Possivel saida L1 (se
houver placa AUX)

Possivel saida L2 (se
houver placa AUX)

Possivel saida L3 (se
houver placa AUX)

Possivel saida L4 (se
houver placa AUX)

LIVRE

LIVRE

LIVRE

Com dois motores inde-
pendentes

Movimentagéo do motor
A

Movimentagéo do motor
B

Possivel saida L1 (se
houver placa AUX)

Possivel saida L2 (se
houver placa AUX)

Possivel saida L3 (se
houver placa AUX)

Possivel saida L4 (se
houver placa AUX)

LIVRE

LIVRE

LIVRE
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14 - GERENCIAMENTO DE UMA PERGOLA COM DOIS GRAUS DE
LIBERDADE E QUATRO MOTORES

Para gerir este tipo de instalagdo sao necessarias duas placas 900CPM liga-
das via bus.
Posigcao dos dip-switch:

DIP MASTER DIP SLAVE

Hdod (ddod

A placa utilizada para a rotagdo das |aminas é identificada como Master.
A placa utilizada para a retragao das laminas é identificada como Slave.
Os sensores e o receptor de radio devem ser conectados a placa Master.

Quaisquer entradas com fio devem ser conectadas a placa Master.
A ligagao via bus entre as duas placas é essencial; ndo conecte outros con-
troladores CPM ou CPL na mesma linha BUS.

Conecte o display de programacao a placa Master, aceda ao menu “Tipo
de instalagao”, realize a varredura do PowerBUS e confirme que se trata
de uma instalacao “Master/Slave”. Selecione como tipos de saida as saidas
responsaveis pela rotacado e confirme que os motores estido sincronizados.

Entre no menu “Configuracdo de motores” e configure os motores.

Conecte o display de programacao a placa Slave, aceda ao menu “Tipo de
instalacdo”, NAO realize a varredura do PowerBUS e confirme que se trata
de uma instalagéao “Master/Slave”. Selecione como tipos de saida as saidas
responsaveis pela retragao e confirme que os motores estao sincronizados.
Entre no menu “Configuracdo de motores” e configure os motores.

Conecte o display de programacgao a placa Master, aceda ao menu “Apren-
dizagem de posicdes’. E recomendavel que a dire¢do de movimento dos mo-
tores ja seja conhecida e que a fiagdo tenha sido verificada, pois os motores
movem-se de forma sincronizada e deve-se evitar que os dois motores se
movam em direcdes opostas para nao danificar a estrutura.

Realize o procedimento de aprendizagem.
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15 - GESTAO DOS SENSORES

A central gere uma série de alarmes relacionados aos sensores a bordo; eles
sao geridos por prioridade, e o de maior prioridade prevalece sobre 0s outros.
A lista de prioridades € a seguinte:

TIPO DE ALARME TIPO DE PROBLEMA

Alarme vento

Alarme neve

Alarme chuva

Depois da chuva

Alarme temperatura

O vento pode danificar a estrutura se a pérgola estiver fechada

A neve pode sobrecarregar a cobertura com o seu peso

A chuva molha os objetos sob a pérgola

A agua acumulada nas laminas pode nao ter sido escoada

Se a pérgola estiver fechada e a temperatura estiver baixa, as
laminas podem congelar e aderir umas as outras

O tipo de acao a ser tomada depende do tipo de alarme que foi acionado e do
tipo de pérgola que deve ser gerida.

Condicbes de ativacao dos alarmes.

ALARME ATIVO ALARME INATIVO
TIPO DE ALARME QUANDO QUANDO

Alarme vento

Alarme neve

Alarme chuva

Depois da chuva

Alarme temperatura

O sensor detecta por 60 segun-

Avelocidade detectada & dos uma velocidade inferior ao

superior ao limite definido

limite definido
A temperatura detectada A temperatura medida esta aci-
esta abaixo do limite e foi ma do limite ou nao foi detecta-
detectada chuva da chuva

A superficie sensivel do sen-

sor detecta gotas de agua O sensor nao detecta chuva

Esta condi¢ado ocorre quando o alarme de chuva termina

A temperatura medida esta A temperatura medida esta
abaixo do limite e a pérgola  acima do limite ou a pérgola ndo
esta fechada esta fechada
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Bi'[())ER" TIPO DE ALARME | TIPO DE ACAO E COMPORTAMENTOS DA CENTRAL

1 Alarme vento

2 Alarme neve

3 Alarme chuva

4 Depois da chuva

5 Alarme temperatura

A central orienta os perfis da pérgola a um determina-
do angulo em relagéo a abertura completa.
A central ndo executa nenhum comando

A central orienta os perfis da pérgola a um determina-
do angulo em relagéo a abertura completa.

A central executa comandos apenas com presencga de
operador

A central fecha os perfis da pérgola.
A central ndo executa nenhum comando

Apos o término do alarme de chuva, durante as 6
horas seguintes, ao receber um comando, a central
ajusta os perfis para 33% da abertura total, permitindo
0 escoamento da agua da chuva.

Durante 4 minutos, a central executa apenas coman-
dos com presenga de operador, saindo assim do
estado de alarme.

A central orienta os perfis da pérgola a um determina-
do angulo em relagéo a abertura completa

Os alarmes sdo acionados de acordo com as prioridades indicadas na tabe-
la, ou seja, a prioridade mais alta (ex.: 1) tem precedéncia sobre a priorida-

de mais baixa (ex.: 3).

Os angulos relativos aos alarmes de vento, temperatura e neve podem ser
ajustados pelo usuario através do programador.

16 - ESPECIFICAGOES

ALIMENTAGAO 24VDC
CORRENTE MAXIMA POR SAIDA DO MOTOR 10A

PASSO DE AJUSTE DO LIMIAR AMPEROMETRICO |y ERVALOS BE
CORRENTE MAXIMA PARA SAIDA DE LUZ (MOT A) 4n
FREQUENCIA DE RECEPGAO 868.3 MHZ
CAPACIDADE DE MEMORIA DO RADIO 50

POTENCIA MAXIMA POR SAIDA DE LUZ INDIVIDUAL (PLACA CPEL) 54 W

TEMPO DE TRABALHO
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17 - DESCARTE

Os componentes da embalagem, devidamente separados, devem ser
depositados nos contentores apropriados. Este produto deve ser considerado
um RAEE e n&o deve ser eliminado juntamente com os residuos urbanos. Deve
ser entregue separadamente num centro de recolha autorizado para RAEE.

A KEY AUTOMATION S.r.l. reserva-se o direito de modificar estas
instrugcées sempre que necessario; estas e/ou versoes superiores
podem ser encontradas no site

www.keyautomation.com

NAO DISPERSAR NO MEIO AMBIENTE!
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